
UVODNIK

Po{tovani ~itatelji,

Broj 3–4/2004. sadr`i devet ~lanaka izabranih s 12. IEEE mediteranske elektrotehni~ke
konferencije MELECON 2004 koja je odr`ana u Dubrovniku, Hrvatska od 12. do 15. svib-
nja 2004. MELECON je jedna od va`nijih konferencija IEEE – Regija 8 i odr`ava se
svake dvije godine. Devet ~lanaka objavljenih u ovom dvobroju pokrivaju sljede}a podru~ja:
Adaptivnu obradbu signala (3 ~lanka), Automatsko upravljanje i primjene (4 ~lanka), te po
jedan rad u podru~ju Elektri~ni strojevi i u podru~ju Obnovljivi izvori energije. Autori dola-
ze iz Bugarske, Finske, Gr~ke, Irana, Italije, Norve{ke, Slovenije, Velike Britanije, SAD-a i
Hrvatske.

U prvom radu, Analiza prijelazne pojave adaptivnih filtara primjenom op}eg radnog okvi-
ra, Husr y i Abadi predstavljaju poop}enu analizu prijelaznog procesa kori{tenjem op}eg
radnog okvira preko kojeg se razli~iti adaptivni algoritmi mogu promatrati kao specijalni
slu~ajevi. Drugi rad je Adaptivni filtar za ekstrakciju signala pogonjenog doga|ajem. U nje-
mu Antunovi} i Cummer predstavljaju novu strukturu adaptivnog filtra koji koristi speci-
fi~na svojstva signala, kao {to su nepredvidivi trenutak pojavljivanja i ograni~eno vrijeme
trajanja. U tre}em radu, Adaptivni sustav za poni{tavanje utjecaja {uma motora na mobilne
komunikacije, Iliev i Egiazarian opisuju stabilan i brzi adaptivni sustav koji poni{tava {um
motora pri kori{tenju mobitela bez uporabe ruku koji bi zna~ajno mogao pobolj{ati razum-
ljivost govora u takvoj situaciji. 

^etvrti rad je Pra}enje polo`aja mobilnog robota ultrazvu~nim osjetilima u kojem Ivanjko
i ostali obra|uju problem pra}enja polo`aja mobilnog robota pomo}u odometrije. Dvije
metode fuzije informacija ve}eg broja osjetila temeljene na teoriji Kalmanova filtra uspore-
|ene su s podatcima iz ultrazvu~nih osjetila udaljenosti. U petom radu, Novi zakoni adap-
tivnog upravljanja s referentnim modelom zasnovani na nekvadratnoj Ljapunovljevoj funkciji,
Rao i Hassan koriste nekvadratnu Ljapunovljevu funkciju i dobivaju adaptivne zakone
upravljanja koji pokazuju brzo smanjenje signala pogre{ke prema nuli i koji pritom osigu-
ravaju stabilnost cijelog sustava. [esti rad je Jednostavna neizrazita identifikacija implemen-
tirana u naprednom regulatoru, od Bla`i~a i ostalih. U tom se radu autori usredoto~uju na
problematiku identifikacije modela i upravljanja nelinearnim procesima. U sedmom radu,
Adaptivno neizraziti pristup sustavima prediktivne za{tite od preoptere}enja transformatora
snage, Ippolito opisuje metodologiju identifikacije neizrazitog modela koji vjerno reproducira
temperaturno pona{anje transformatora snage i sukladno tome procjenjuje dopu{tenu vr{nu
temperaturu namota koja se koristi u implementaciji za{titnog sustava protiv preoptere}enja.

Osmi rad je Mjerenje i estimacija kuta optere}enja sinkronog generatora u kojem se
Id`oti} i ostali usredoto~uju na procjenu kuta optere}enja sinkronog generatora te razma-
traju njegovu stabilnost.

U devetom radu, Analiza svojstava izmjenjiva~kih mre`nih priklju~aka fotonaponskih su-
stava, Chicco i ostali prestavljaju usporedbenu studiju analizu razli~itih tipova izmjenji-
va~kih energetskih jedinica koje se koriste za dobivanje fotonaponskih sustava spojenih u
mre`u. Usporedba se temelji na raznovrsnim eksperimentalnim podacima.

@elio bih iskoristiti ovu priliku i zahvaliti svim autorima na njihovim doprinosima. Du-
boko sam zahvalan recenzentima na njihovom vremenu i stru~nosti, {to je doprinijelo visokoj
kvaliteti radova. Na kraju bih ̀ elio zahvaliti prof. Borivoju Rajkovi}u, glavnom i odgovornom
uredniku AUTOMATIKE, {to mi je pru`io priliku i ~ast da u ovom broju AUTOMATIKE
sudjelujem kao gost urednik.

Gost urednik
prof. dr. sc. Adrijan BARI]
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