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SADRZAJ

Uvodnik

Bilateralno upravljanje gibanjem za apstrakciju i reprodukciju
stvarne sile

izvorni znanstveni clanak

Klizni rezimi u sustavima upravljanja gibanjem

izvorni znanstveni clanak

Modeliranje ljudske vozZznje primjenom po dijelovima linearnog
modela
izvorni znanstveni clanak

Praéenje viSe gibajucih objekata u stvarnome vremenu primjenom
CestiCnih filtara i vjerojatnosnog pridruZivanja podataka
izvorni znanstveni clanak

Vodenje hodajuceg robota u strukturiranom prostoru zasnovano
na racunalnome vidu
izvorni znanstveni clanak

Jedan novi postupak estimacije brzine vrtnje vektorski upravljanog
asinkronog motora zasnovan na adaptivnom sustavu s referentnim
modelom i neuronskim mrezama

izvorni znanstveni clanak

Nova shema za izravno upravljanje momentom asinkronih moto-
ra napajanih iz trofaznog izmjenjivaca
izvorni znanstveni clanak

Eksperimentalno ponaSanje prototipa matricnog pretvaraca izve-
denog s novim energetskim modulima
izvorni znanstveni clanak

Savjetovanja i priredbe




