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UVODNIK

Postovana citateljice / Postovani Citatelju,

pred Vama je broj 4/2014 casopisa AUTOMATIKA. SadrZi 14 izvornih znanstvenih ¢lanaka koji
obraduju aktualne teme iz podrucja teorije estimacije, ucinske elektronike, racunalstva, automa-
tskog upravijanja i komunikacija.

U prvome clanku, Komparativna studija Bayesovih metoda fuzije u svrhu praéenja giba-
Juéih objekata, Ivan Markovi¢ i Ivan Petrovi¢ razmatraju problem Bayesove fuzije senzora u
svrhu pracenja gibajucih objekata te analiziraju centraliziranu fuziju nezavisnih funkcija vjero-
dostojnosti i hijerarhijsku fuziju. Metode fuzije provjerene su na sintetickom skupu podataka do-
bivenom iz visestrukih Monte Carlo simulacija analizirajuci kvadraticnu Rényijevu entropiju i
srednju kvadrati¢nu pogresku. Drugi ¢lanak, Pojednostavljeni harmonicki model za punovalni
ispravilja¢ s diodama, autora Alija Bekir Yildiza i Ezgije Unverdi predlaZe pojednostavijeni ek-
vivalentni model elektricnog kruga koji se moZe koristiti za prikaz karakteristicnih harmonickih
komponenata koje generira punovalni ispravljac. Model ovisi o razvoju Fourierovog reda za valne
oblike napona tereta i struje izvora. U trecem Clanku, Adaptivno slijedno upravljanje u kliznom
reZimu rada s valicnom neuronskom mreZom za sustav s PMSM elektromotornim pogonom,
autori Da Liu i Muguo Li predstavljaju povratnokoracni regulator u kliznom reZimu rada za servo
sustav pozicioniranja s motorom s permanentnim magnetima zasnovan na valicnim neuronskim
mreZama. Sustav upravijanja provjeren je u simulacijama s obzirom na preciznost i robusnost
slijedenja uz nepoznate nesigurnosti parametara i poremecaja tereta. U sljedecem ¢lanku, Elek-
tormagnetska kompatibilnost kod zrakom izoliranih transformatorskih stanica, autori Bochra
Khelifii sur. analiziraju tranzijentnu spregu izmedu sabirnica zrakom izoliranih transformatorskih
stanica i kontrolnog kabela u njenoj blizini kojom se uzima u obzir sloZena geometrija sabirnica i
konacna vodljivost tla. Clanak Upravljanje aktivnom snagom regenerativnog kaskadnog invert-
era uz smanjenje izmjenicne komponente snage u istosmjernom medukrugu autora Changqinga
Qiua predstavlja topologija regenerativnog kaskadnog invertera sa shemom direktnog upravl-
janja aktivnom snagom, gdje su trenutna aktivna i reaktivna snaga dobiveni iz matematickog
modela predloZenog regenerativnog kaskadnog invertera. PredloZena shema upravljanja testi-
rana je simulacijski i eksperimentalno. Subramanian Vijayalakshmi i Thangasamy Sree Renga
Raja u ¢lanku Digitalni pulsno-Sirinski regulator za istosmjerne pretvarace temeljen na vre-
menskoj domeni predstavljaju diskretni pulsno-sirinsko modulirani regulator za silazni upravl-
jac razmatrajuci pogreske povezane s prelaskom iz kontinuirane u diskrethu domenu. Projekti-
ran je i analogni regulator za silazni upravljac te je napravljena usporedba s diskretnim PID
regulatorom. U sedmom c¢lanku, Modeliranje vise-pretvarackog sustava povezanog DC vezama
koji radi kao mikromreZa, autor Miran Rodi¢ predstavija dizajn i evaluaciju dinamickog modela
vise-pretvarackog sustava koji se sastoji od Sest energetskih pretvaraca povezanih DC vezama.
Model je napravljen u Matlabu/Simulinku na osnovi postojeceg modela s ciljem evaluacije ra-
zli¢itih strategija upravljanja snagom, pri emu je naglasak stavijen na prijelazno ponasanje ti-
Jjekom promjene radnog reZima. U sljedecem ¢lanku, Vektorsko upravljanje dvostruko pobudenim
sinkronim strojem kao integriranim starterom-alternatorom, autori Mohamed Bounadja i sur.
predlazu upotrebu dvostruko pobudenog sinkronog stroja kao integriranog startera-alternatora,
za buduce primjene u automobilskoj industriji. Preciznije, predloZena je upotreba biaksijalno
pobudenog sinkronog stroja. Kdroly Széll i sur. u ¢lanku Identifikacija modela trenja s histerezom
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koristenjem tenzorskog produkta predstavijaju pneumatski servosustav koji se koristi za analizu
ponasSanja sile trenja u blizini referentne pozicije. Takoder, predlaiu novi model sile trenja koji
uzima u obzir histereznu karakteristiku trenja po nacelu tenzorskog produkta koji je prikladan
za sintezu sustava upravljanja. Clanak Detekcija odspojene faze i na kvarove otporno upravl-
Jjanje pretvaracem napajanim sinkronim motorom s permanentnim magnetima autora Andraza
Kontarceka i sur. predstavlja metodu za detekciju kvara odspojene faze u trofaznom elektromo-
tornom pogonu sa sinkronim motorom s permanentim magnetima zasnovanu na predikciji struja
statora. Sve predloZene metode simulirane su u okruZenju Matlab/Simulink okruZenju i provjerene
na eksperimentalnom postavu. U sljedecem ¢lanku, LS estimacija kanala u frekvencijskoj domeni
u OFDM baziranim komunikacijama preko strujnih vodova, autor Mario Bogdanovic¢ razmatra
realizaciju komunikacije preko vodova niskonaponske mreZe s naglaskom na tehnike procjene pri-
jenosnog kanala. Takoder je napravijena usporedba karakteristika predloZene metode s poznatim
algoritmima procjene kanala uz pomo¢ znanih simbola (pilota) u podrucju njihove racunalne
sloZenosti, ispravljanja gresaka te uvjetima prilagodavanja. Clanak Algoritam alokacije resursa
s dinami¢kim pridruzivanjem podnosioca u beZicnim mreZama zasnovanim na OFDMA-u au-
tora Vitomira Sebe i sur. predlaZe metodu primarno zasnovanu na fer raspodjeli resursa kod ra-
dio mreZa, gdje je maksimizacija kapaciteta sustava ostvarena odabirom podnosilaca s najboljim
mogucim SNR-om. Rezultati predloZenog algoritma usporedeni su s ,,water filling” i ,,poportional
fairness” algoritmima. U sljedecem ¢lanku, Samoorganizirajuce mreZe: podriano ucenje za op-
timizaciju LTE mobilnosti, autor Moazzam Islam Tiwana predlaZe pristup optimizaciji perfor-
mansi mreZe zasnovan na podrzanom ucenju kako bi se popravila propusnost mobilnih korisnika.
Problem maksimizacije spektralne ucinkovitosti modelira se kao kooperativni viseagentski prob-
lem upravljanja izmedu susjednih ¢vorova. Danko Basch i sur. u ¢lanku Algoritam za zbrinjavanje
memorije s oznacavanjem i smanjenim oslobadanjem predstavijaju dva poboljSanja algoritma
oznaci-oslobodi, gdje je osnovna ideja smjestanje malih objekata istog tipa u pretince koji su or-
ganizirani tako da se u njima ne pojavljuje unutarnja fragmentacija, a uklanja se i potreba za
oslobadanjem blokova zauzetih nedohvatljivim objektima.
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