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USPOREDBA PODATAKA ATKIS-a i OpenStreetMapa

ATKIS (Amtliches Topographisch Kartographisches Informationssystem) je sluzbeni topo
grafsko kartografski informacijski sustav Republike Njemacke. Izvedbeni projekt ATKIS a
zavrsen je, nakon petogodis$njeg rada, 1989. godine i tada se pristupilo njegovoj realizaciji.
Topografske informacije pohranjene su u digitalnim topografskim modelima za koje se upo
trebljavaju i nazivi digitalni modeli krajolika (Digitale Landschaftsmodelle DLM). Postoje
éetiri DLM a: Osnovni DLM (odgovara kartama mjerila 1:10 000 1:25 000), DLM50
(1:50 000  1:100 000), DLM250 (1:200 000  1:500 000) i DLM1000 (1:1 000 000 i sitni
ja mjerila). Glavni izvornik za izradu Osnovnog DLM a je njemacka osnovna karta mjerila
1:5000 na kojoj tockasti i linijski elementi imaju poloZzajnu toénost od +£3 m. Stoga i polo
Zajna to¢nost Osnovnog DLM a u najvecoj mjeri odgovara toj to¢nosti.

OpenStreetMap (OSM) je projekt virtualne zajednice s ciljem stvaranja slobodne, svi
ma dostupne karte, koju svatko moze sam i doradivati. Karte, odnosno kartografski
podaci na OSM u su doprinosi suradnika, a uglavnom nastaju primjenom ruénih
GPS uredaja, preuzimanjem podataka s aerosnimaka ili satelitskih snimaka i iz drugih
slobodnih izvora. Podaci su raspolozivi za preuzimanje prema Open Database License
(http://hr.wikipedia.org/wiki/OpenStreetMap). Projekt pokrenut 2004. do danas je naiSao
na veliki odaziv (oko 400 000 registriranih korisnika) pa su za mnoge dijelove svijeta do
stupne detaljne karte. PoloZajna to¢nost podataka iznosi oko +5 m, $to odgovara to¢nosti
ruénih GPS uredaja.

Da bi se ispitala potpunost (completeness) i polozajna to¢nost (positional accuracy) podata
ka OSM a, odluéili su u Institutu za geoinformatiku i daljinska istrazivanja Sveudilista u
Osnabriicku usporediti te podatke s podacima Osnovnog DLM a ATKIS a (u daljnjem tek
stu ATKIS). U Donjoj Saskoj odabrana su tri ispitna podrudja veli¢ine 5 km X 5 km u tri
grada razli¢ite veli¢ine: velikom (Hannover), srednjem (Aurich) i malom (Wagenfeld). Za
obradu i usporedbu podataka primijenjen je sustav za upravljanje bazama podataka. Iza
bran je PostgreSQL s PostGIS om. U pripremi podataka svi podaci transformirani su u isti
koordinatni sustav. Buduéi da su podaci ATKIS a u sustavu Gauss Kriigerove projekcije, to
su i podaci OSM a transformirani u taj sustav. U sljedeéem koraku iz oba skupa podataka

U analizi podataka prvo je ispitana potpunost linijskih i povrsinskih objekata. Linijski po
daci svrstani su u ovih pet skupina: cestovni promet, Zeljeznicki promet, osi vodenih toko
va, opskrbni vodovi i ograde. Povrsinski podaci svrstani su u ove skupine: vegetacija, vode,
prometne povrsine, izgradene povrsine i slobodne povrsine u naseljima.

Pomoéu SQL upita odredene su potom duljine linijskih elemenata i povrsine povrsinskih
objekata. Pretpostavka je da je datoteka linijskih elementa potpunija $to je zbroj duljina li
nija vedi, a da je datoteka povrsinskih objekata potpunija $to je zbroj povrsina veci. Analiza
potpunosti linijskih objekata pokazala je da na podruéju Hannovera u svim skupinama,
osim u skupini osi vodenih tokova, vise podataka sadrzi OSM, a na podruéju Wagenfelda u
svim skupinama vi$e podataka ima ATKIS. Analiza potpunosti povrsinskih podataka poka
zala je da u gotovo svim skupinama bitno vise podataka sadrzi ATKIS. U OSM u veliki udio
povrsinskih podataka ima veliki grad, vrlo malo podataka grad srednje veli¢ine, a gotovo da
nema povrsinskih podataka u malom gradu.

U analizi poloZajne to¢nosti linijskih objekata podaci ATKIS a, zbog vece to¢nosti, smatrani
su referentnim. Uz osi linijskih objekata ATKIS a zamis$ljeni su koridori Sirine 10 m i po
tom je ispitivano u kojoj se mjeri linijski objekti OSM a nalaze unutar tih koridora. Za ocje
nu polozajne to¢nosti vazno je da su duljine linija u oba skupa podataka podjednake duljine.
Npr. na podru¢ju Hannovera OSM sadrzi oko 164 km viSe cestovnih podataka nego ATKIS.
Stoga se samo 64% cestovnih podataka OSM a nalazi unutar koridora od 10 m ATKIS ovih
podataka. Tamo gdje su duljine priblizno jednake, to¢nost OSM podataka opéenito je dobra,
a slabija je jedino za osi vodenih tokova.
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U zakljuc¢ku autori istrazivanja zaklju¢uju da su podaci ATKIS a nezamjenjivi u pravnim i
javnim pitanjima. Na tom podrudju podaci OSM a ne mogu zamijeniti podatke ATKIS a niti
ih potisnuti. Umjesto toga podaci OSM a pruzaju viSestruke moguénosti primjene tamo gdje
se trazi besplatna zamjena za sluzbene ili komercijalne podatke, npr. kao temeljna karta za
razne tematske karte.
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GPS Solutions

Casopis GPS Solutions (izdavaé Springer) izlazi kvar
talno i pokriva sve moguce primjene globalnih na
vigacijskih satelitskih sustava (GNSS) poput GPS a,
GLONASS a, Galilea. Primarni interes posvecen je no
vim, inovativnim i zahtjevnim namjenama. Neka od
moguéih podruéja primjene jesu: zrakoplovstvo, izmje
ra i kartiranje, poljoprivreda i Sumarstvo, pomorska i
rijeéna navigacija, javni prijevoz, komunikacije, meteo
rologija i znanost o atmosferi, geoznanosti, pracenje
globalnih promjena, tehnologija i inZenjerstvo, GIS,
geodezija i dr. Ocekuju se prilozi Sirokog spektra GNSS
profesionalaca uklju¢ujuéi sveudiliSne istrazivace,
znanstvenike iz vladinih laboratorija, proizvodace GPS
prijamnika, javne sluzbenike, poslovne ljude i dr.

Casopis izlazi od 1997, na internetu su dostupni sazetci
od 1998, a slobodan pristup cjelovitim tekstovima mo
guc je samo za poneke ¢lanke
(http://www.springerlink.com/content/1080 5370).

Casopis je od 2004. ukljuden u ugledne bibliografske i citatne baze Current Contents
Physical, Chemical & Earth Sciences i Science Citation Index Expanded. Faktor odjeka (IF)
za 2010. iznosi 1,483.

U stalnoj rubrici Geodetskog lista Iz stranih ¢asopisa ponekad se navode i naslovi ¢lanaka
iz ovog Casopisa. Ovdje skreéemo pozornost na Cetiri ¢lanka objavljena 2011. i dva ¢lanka iz
2012.
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