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U zakljuc¢ku autori istrazivanja zaklju¢uju da su podaci ATKIS a nezamjenjivi u pravnim i
javnim pitanjima. Na tom podrudju podaci OSM a ne mogu zamijeniti podatke ATKIS a niti
ih potisnuti. Umjesto toga podaci OSM a pruzaju viSestruke moguénosti primjene tamo gdje
se trazi besplatna zamjena za sluzbene ili komercijalne podatke, npr. kao temeljna karta za
razne tematske karte.

Izvor:

Schoof, M. (2012): ATKIS Basis DLM und OpenStreetMap Ein Datenvergleich anhand au
sgewdhlter Gebiete in Niedersachsen. Kartographische Nachrichten 1, 20 26.
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GPS Solutions

Casopis GPS Solutions (izdavaé Springer) izlazi kvar
talno i pokriva sve moguce primjene globalnih na
vigacijskih satelitskih sustava (GNSS) poput GPS a,
GLONASS a, Galilea. Primarni interes posvecen je no
vim, inovativnim i zahtjevnim namjenama. Neka od
moguéih podruéja primjene jesu: zrakoplovstvo, izmje
ra i kartiranje, poljoprivreda i Sumarstvo, pomorska i
rijeéna navigacija, javni prijevoz, komunikacije, meteo
rologija i znanost o atmosferi, geoznanosti, pracenje
globalnih promjena, tehnologija i inZenjerstvo, GIS,
geodezija i dr. Ocekuju se prilozi Sirokog spektra GNSS
profesionalaca uklju¢ujuéi sveudiliSne istrazivace,
znanstvenike iz vladinih laboratorija, proizvodace GPS
prijamnika, javne sluzbenike, poslovne ljude i dr.

Casopis izlazi od 1997, na internetu su dostupni sazetci
od 1998, a slobodan pristup cjelovitim tekstovima mo
guc je samo za poneke ¢lanke
(http://www.springerlink.com/content/1080 5370).

Casopis je od 2004. ukljuden u ugledne bibliografske i citatne baze Current Contents
Physical, Chemical & Earth Sciences i Science Citation Index Expanded. Faktor odjeka (IF)
za 2010. iznosi 1,483.

U stalnoj rubrici Geodetskog lista Iz stranih ¢asopisa ponekad se navode i naslovi ¢lanaka
iz ovog Casopisa. Ovdje skreéemo pozornost na Cetiri ¢lanka objavljena 2011. i dva ¢lanka iz
2012.
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