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SADRZAJ
Uvodnik

Fuzija time-of-flight kamera i inercijalnih mjernih jedinica za
procjenu vlastitog gibanja
izvorni znanstveni clanak

Heuristicka metoda zatvaranja petlje za 6D SLAM velikih dimenzija
izvorni znanstveni clanak

Optimizacija drZzanja humanoidnih robota temeljena na podacima iz
covjekovog hoda
izvorni znanstveni ¢lanak

Dynamaid, antropomorfni robot za istrazivanje usluznih djelatnosti u
kucanstvima
izvorni znanstveni clanak

PEIS stol: autonomni robotski stol za kuéanstva
izvorni znanstveni ¢lanak

Roboti i inteligentni prostori: prikazivanje znanja i procjena
konteksta u distribuiranim sustavima
izvorni znanstveni clanak

Sigurno usmjeravanje u ad hoc mreZama
pozvani osvrt

Savjetovanja i skupovi



