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SAZETAK

Ovo istrazivanje je provedeno sa ciljem da se identificiraju latentne dimenzije motori¢kog
prostora gluhe omladine, te da se utvrdi njihova struktura. Na uzorku od 102 gluha ispitanika
primjenjena su 32 motori¢ka testa koji su, hipotetski, trebali definirati 8 latentnih motorickih
dimenzija (Kureli¢ i suradnici, 1975). Primjenom faktorske analize izolirana su 4 motoricka
faktora. Broj i struktura izoliranih faktora ukazuje na kompleksnost motorickog prostora gluhe
omladine. Naime, autor je (1978) na komparabilnom uzorku ispitanika koji ¢uju i uz primjenu
istih motorickih testova i metoda obrade podataka, izolirao 6 latentnih dimenzija motori¢kog
prostora gluhe omladine. Stoga su na ovom podruéju nuzna daljnja istrazivanja koja trebaju

i¢i u pravcu utvrdivanja utjecajnih faktora na motoricke sposobnosti gluhe omladine.

1. UVOD

Cinjenica je da ispitivanje i utvrdiva-
nje latentnih motorickih dimenzija u glu-
he djece i omladine u nasoj zemlji nije
do danas vrieno. Informacije s kojima ra-
spolazemo odnose se uglavnom na mislje-
nja nastavnika, koja su rezultat proma-
tranja, ili na rezultate malobrojnih ispiti-
vanja izoliranih motori¢kih manifestaci-
Ja. Parcijalne i neprovjerene informacije
o psihomotorickom statusu gluhe djece i
omladine utjecale su na formiranje razli-
¢itih shvadanja, koja mozemo svrstati u
dva osnovna gledista.

Prvo glediste, kronoloski promatrano
starije, smatra gluho dijete bolesnim dje-
tetom i istice velike razlike u pogledu ra-
zvitka psihomotori¢kih karakteristika u
odnosu na dijete koje ¢uje. Gluho dijete
Jje bolesno i nenormalno pa ga je u pro-
cesu nastave nuzno lijeCiti i dovesti u
normalno stanje. Takvo shvaéanje bilo je

rezultat utjecaja Heilpadagogik (pedago-
gija lijecenja), koja je imala odraza na
shvacanja i radove nekih nasih surdope-
dagoga (Mati¢, 1938/9).

Drugo glediste novijeg je datuma i
zastupa misljenje da u gluhe djece i
omladine ima odredenih odstupanja v
odnosu na razvoj i stanje psihomotori-
¢kih karakteristika, ali ona nisu pod jed-
nako izraZena u razli¢itoj Zivotnoj dobi.
Ta odstupanja i3¢ezavaju u funkciji dobi
ako su organizirani optimalni uvjeti Zivo-
ta i ako je odgojno-obrazovni proces ade-
kvatno organiziran i sproveden (Stefano-
vié, 1961).

Nepostojanje verificiranih informa-
cija o motorickom statusu gluhe djece i
omladine dalo je poticaj provodenju
ovog ispitivanja, tim vise $to su i surdo-
pedagozi oduvijek isticali potrebu progra-
miranog i usmjerenog djelovanja u okvi-
ru nastave tjelesnog odgoja, kojoj su pri-
davali, osim uloge koju ima u rastu i ra-
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zvoju djeteta, u pravilu korektivno zna-
genje. Ta &injenica ukazuje da su surdo-
pedagozi, iako bez egzaktnih ispitivanja,
uocavali odredene nedostatke na planu
motori¢kog razvitka takve djece.

Uzroke uogenih devijacija surdope-
dagozi su vidjeli kako u postojanju same
gluhode, tako i u oboljenjima koja su do
gluhoce dovela.

Kao najée$ée negativne posljedice
gluhoée na motorickom planu isti¢u se
poremecaji staticke a posebno dinamicke
ravnoteZe, nesigurnost prilikom izvode-
nja makro i mikro ritmi¢kih pokreta, ka-
snije osovljavanje na noge, kasnije pro-
hodanje, vuéenje stopala po podlozi pri-
likom hodanja i drugo.

Budu¢i da ne raspolazemo verificira-
nim informacijama o motori¢kom statu-
su gluhe djece i omladine, potrebno je
ponajprije ispitati i utvrditi strukturu i
dimenzije koje tu strukturu obiljezavaju
kao organizirani sistem, jer i mogucénost
naseg djelovanja, s ciljem da se utjece na
promjenu psihomotori¢ke strukture, po-
stoji samo onda ako poznamo (u struktu-
ru.

2. PREGLED NEKIH ISTRAZIVANJA

Istrazivanja motori¢kih dimenzija u
gluhe djece i omladine, kako u svijetu
tako i u nas, vrlo su rijetka, nesistemat-
ska i neujednacene metodologije, kako u
odnosu na izbor uzoraka ispitanika i iz-
bor mjernih instrumenata tako i u odno-
su na metode obrade rezultata. Osim to-
ga, ta se istrazivanja uglavnom svode na
opis pojedinih izoliranih manifestacija,
dok latentna struktura psihomotori¢kog

statusa gluhih osoba, koliko je nama po-
znato, nije bila predmet istraZivanja.

Bududi da do sada u nasoj zemlji ni-
su provedena ispitivanja motori¢kih spo-

sobnosti gluhih osoba koja su u svojoj

osnovi strukturalno orjentirana, ovo is-
trazivanje je realizirano u skladu sa
strukturalnim modelom psihomotori¢kih
sposobnosti djece i omladine bez soma-
topsihi¢kih ostecenja kojega su razvili
Momirovié i suradnici (1968, 1971, 1975)
i Kureli¢ i suradnici (1971 i 1975). Kako
je ovim ispitivanjem obuhvacena samo
gluha omladina, u pregledu istrazivanja
iznijet ¢emo samo one radove koji treti-
raju sluino o3te¢ene osobe, bez obzira $to
niti jednio od tih istraZivanja ne ispituje

~ latentnu strukturu motori¢kog prostora.

Stefanovi¢ S. (1961) je provela ispiti-
vanje nekih manifestnih motori¢kih di-
menzija gluhe djece i omladine na uzor-
ku od 40 ispitanika razvrstanih u Cetiri
dobne skupine. Spol i starost ispitanika
nije eksplicitno iskazana, a primijenjena
su tri motoricka testa: test ravnoteze (ho-
danje po gredi razlitite visine), test pre-
ciznosti (gadan je lopticom u krug na uda-
ljenosti od 20 metara, lijevom i desnom
rukom) i test skok u dalj s mjesta (odraz
lijevom, desnom i s obje noge). Na osno-
vi analize rezultata autor zakljuduje -da
gluhoéa ne uvjetuje »principijelne« pro-
mjene u zakonitosti motori¢kog razvoja
gluhih.

Radovanéi¢ (1976) je proveo ispitiva-
nje nekih manifestnih motorickih dimen--
zija na uzorcima od 102 gluha i 102 ispi-
tanika koji ¢uju, muskog spola, starih
14.5 - 16.5 godina. Na oshovi primjene 43
motoricka testa i uz upotrebu kanonicke
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diskriminativne analize autor je zaklju-
&io da se ispitani uzorci medusobno zna-
¢ajno razlikuju.

Long (1932; cit. prema Myklebust,
1964) je u ispitivanju motoricke sposob-
nosti gluhe djece primijenio sedam testo-
va na uzorcima od 37 gluhih djevoj€ica
i5l1 gfuhog djecaka i adekvatnim uzorci-
ma djevojcica i djecaka koji ¢uju. Zna-
¢ajno slabije rezultate gluhe djevojcice i
djecaci postigli su jedino na testu ravno-
teze.

Morsh je (1936; cit. prema Mykle-
bust, 1964) primijenio iste testove, koje
je primijenio Long (1932), na uzorku is-
pitanika »starijeg« uzrasta. Gluhi ispita-
nici znacajno su slabije rezultate postizali
ponovo na testu ravnoteZe.

Myklebust je (1946) primijenio He-
atov Railwalking Test (test hodanja po
gredi) na uzorcima gluhih ispitanika iis-
pitanika koji €uju u starosti od 7 do 15
godina. Gluhi ispitanici su u svakom ana-
liziranom uzrastu, generalno uzevsi, po-
stizali slabije rezultate. Autor podvlaci da
na tom testu, konstantno u svim uzrasti-
ma, najslabije rezultate postizu gluhi is-
pitanici kod kojih je uzrok nastanka glu-
hoée meningitis.

Myklebust je (1964) primijenio Ose-
retsky test motorne uspjesnosti na uzorci-
ma od 30 djecaka i 20 djevojCica u sta-
rosti od 8 do 14 godina. Analiza rezultata
je pokazala da su gluhi ispitanici zaosta-
jali u ispitanim motorickim aktivnostima
u odnosu na norme koje su dobivene na
uzorku ispitanika koji ¢uju, a najslabije

. rezultate postizali su na testovima opce

staticke koordinacije i motori¢ke brzi-
ne.

Kabele je (1951; cit. prema Kabele,
1971) primijenio bateriju testova koja je
intencinalno trebala mjeriti koordinaciju
pokreta i ravnotezu. Testove je primije-
nio na uzorcima od 60 ispitanika koji ¢u-
ju, 60 ispitanika s urodenom gluho¢om,
60 ispitanika sa stecenom gluhocom i 60
nagluhih ispitanika. Rezultati ukazuju da
slusno oste¢ena djeca i omladina postiZu
slabije rezultate u testovima ravnoteze i
koordinacije pokreta od njihovih vr3nja-
ka koji &uju, medutim te razlike nisu
zna¢ajne i mogu se sanirati ili eliminirati
upotrebom »odredenih« vjezbi.

3. CILJ

Budu¢i da ne postoje valjane infor-
macije o latentnoj motori¢koj strukturi
gluhe omladine u naSoj zemlji, osnovni
je cilj ovog istrazivanja utvrdivanje i
identifikacija latentne strukture 32 mani-
feste motoricke varijable dobivene ispiti-
vanjem gluhe omladine.

4. METODE ISTRAZIVANJA

4.1. Uzorak ispitanika

Buduéi da je osnovni cilj ovog istraZi-
vanja utvrdivanje i identifikacija latent-
ne motoric¢ke strukture gluhe omladine,
bilo je neophodno obuhvatiti takav uzo-
rak ispitanika koji reprezentira populaci-
ju iz koje je izabran. Stoga je prilikom
izbora uzorka postivan veci broj kriterija
koji osiguravaju potrebnu strogost.

Uzorak ispitanika u ovom istraZivanju
&ine 102 gluha ispitanika muskog spola
od 14.5 do 16.5 godina starosti, prosjec-
nog intelektualnog nivoa, koji polaze spe-
cijalne 3kole za sluino ostecenu djecu i

'3
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omladinu (centre, zavode) I i Il stupnja
u Zagrebu, Karlovcu, Rijeci, Splitu, Subo-
tici, Zemunu, Svetozarevu i Kragujevcu.
U uzorak su usli samo oni gluhi ispitanici
¢ije je ostecen je sluha urodeno ili steCeno
do tre¢e godine Zivota, koji osim ostece-
nja sluha nisu imali kroni¢na oboljenja,
somatske devijacije ili druga osStecenja i
koji nisu bili oslobodeni nastave tjele-
snog odgoja. Gluhim ispitanikom sma-
trao se onaj koji je na boljem uhu imao
intenzitetski nivo osteéenja sluha od 80
dB i viSe, odreden na temelju subjektiv-
noga tonalnog audiograma.

4.2 Uzorak varijabli

Kako prakti¢ki postoji velik broj moto-
rickih manifestacija, od kojih je svaka
izazvana nekom latentnom dimenzijom
ili strukturom latentnih dimenzija koje
nisu direktno mjerljive, potrebno je bilo
odabrati takve motoritke manifestacije
koje su u vecoj mjeri medusobno pove-
zane i koje najbolje definiraju pojedine
latentne dimenzije. Prilikom izbora mo-
tori¢kih mjernih instrumenata vodili smo
rauna o ovom:

(1) da su testovi ve¢ primjenjivani u
vise faktorskih studija na uzorcima ispi-
tanika u nasoj zemlji,

(2) da testovi dobro definiraju latentni
,motoricki prostor,

(3) da testovi imaju zadovoljavajuée
metrijske Jkarakteristike,

(4) da svaka hipotetska latentna dimen-
zija bude odredena s najmanje &etiri va-
rijable,

(5) da primjena testova bude relativno
brza i ekonomi¢na.

U ovom radu primijenjena su 32 mo-
tori¢ka testa koji hipotetski, prema dosa:
dasnjim ispitivanjima u naSoj zemljj
(Kurelié, Momirovi¢' i suradnici, 1971,
1975), definiraju 8 latentnih motori¢kih
dimenzija, i to:

(1) BRZINA

1. TAPR - tapping rukom

2. TAPN - tapping nogom

3. PZD - pretklon, zasuk, dodir
4. TAPZ - tapping nogama o zid

(2) FLEKSIBILNOST

l. DESN - pretklon desno

2. I?UBO - duboki pretklon na klupi
ci

3. SPAG - macevalatka 3paga

4. ISKR - iskret palicom

(3) KOORDINACUA TUELA

1. PALI - okretnost s palicom

2. ZRAK - okretnost u zraku

3. JAJE - kolutanje tijelom u obliku ja-
jeta

4. BACA - uzimanje i bacanje lopti u
sjedenju

(4) KOORDINACUA U RITMU

I. BUBA - neritmi¢ko bubnjanje

2. KVAD - skokovi u devet kvadrata
3. KRUG - poskoci u krugu

4. NOGR - bubnjanje nogama i rukama

(5) BRZO IZVODENJE KOMPLEK-
SNIH MOTORICKIH ZADATAKA

1. NOGO - vodenje lopte nogom

2. LOPT - rusenje loptica palicom

3. SLAL - slalom s tri lopte

4. RUSL - rusenje loptica i medicinki
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(6) BRZO UCENJE IZVODENJA MO-

TORICKIH ZADATAKA

I. SKOK - skok preko noge

2. LUPK - dizanje lopte lupkanjem

3. VUA - preskakivanje vijace

4. CETI - skakanje vijage Cetverostru-
ko ‘

(7) KOORDINACUJA RUKU

I. RUKO - vodenje lopte rukom

2. REKE - odbijanje loptice reketom

3. PROV - provlagenje loptice kroz
Svedske ljestve

4. SIBI - Zongliranje Sibicama

(8) RAVNOTEZA

I. KLUP - stajanje na obrnutoj klupici
za ravnotezu .

2. UZDU - stajanje na jednoj nozi uz-
duZ klupice za ravnotezu

3. GRED - popreéno stajanje na gredi
s otvorenim o¢ima

4. JEDN - stajanje na jednoj nozi sa
zatvorenim o¢ima

4.3 Metode obrade rezultata

Da bi se postigao cilj ovog ispitivanja,
upotrijebljene su slijedeée metode obrade
rezultata:

Standardnim postupcima, za svaku od
Cestica testova, procijenjena je vrijednost
centralnih i disperzionih parametara. Iz-
rafunata je matrica interkorelacije esti-
ca unutar svakog testa. Na osnovi projek-
cije Cestica na prvi glavni predmet mje-
renja utvrden je njihov doprinios obja-
$njavanju zajedni¢kog predmeta mjere-
nja analiziranog testa metodom prve

* Opis motorickih testova moze se dobiti od autora

glavne komponente. Dakle, kondenzacija
rezultata u Cesticama testova izvriena je
tako da je rezultat svakog ispitanika u
pojedinim Cesticama projiciran na prvi
glavni predmet mjerenja testa. Tako kon-
denzirani rezultati predstavljali su ele-
mente za izraCunavanje korelacijske ma-
trice.

Provizorni koordinatni sistem odreden
Je Hotellingovom metodom glavnih kom-
ponenata. Broj latentnih dimenzija moto-
rickog prostora gluhe omladine odreden
je na osnovi PB kriterija. Inicijalni koor-
dinatni sistem zarotiran je u skladu s di-
rektnom oblimin metodom koja pred-
stavlja kosu soluciju i zadovoljava prin-
cip parsimonije; tj. minimizira broj poru-
ka i maksimizira broj informacija.

5. REZULTATI I DISKUSIJA

5.1 Interkorelacije motoric¢kih
varijabli

Pregledom matrice interkorelacija
mjernih instrumenata za procjenu hipo-
tetskih faktora psihomotori¢kog prostora
gluhe omladine (tablica 1) moguce je
utvrditi da su korelacije varijabli osred-
nje, iako postoji manji broj visokih kao
i znatan broj nultih ili neznacajnih kore-
lacijskih koeficijenata. Znacajnost inter-
korelacijskih koeficijenata radunata je
standardnim postupkm. Svaki koeficijent
iz ove matrice znacajan je na 0.05 razini
znacajnosti ukoliko njegova vrijednost
prelazi veli¢inu .194. VaZno je napome-
nuti da su gotovo svi interkorelacijski
koeficijenti koji su smjesteni u submatri-
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cama tablice 1 znadajni i pozitivni te da
se njihove veli¢ine krecu od .20 do .75.
Negativni predznaci nekih testova rezul-
tat su obrnutog skaliranja i predstavljaju
realno pozitivne projekcije.

5.2. Dijagonalna matrica
karakteristi¢nih korijena

Rjesavanjem karakteristi¢nih jednadz-
bi matrice interkorelacija motori¢kih
mjernih instrumenata dobivena su etiri
karakteristiéna korijena (tablica 2). Eks-
trakcija faktora izvrSena je na t¢ melju
PB kriterija. Cetiri karakteristi¢na korije-
na iscrpljuju 53.27% od cjelokupnog va-
rijabiliteta varijabli, dok na eror kompo-
nente otpada 46.73% varijabiliteta, $to je
vjerojatno gornja granica jer su &etiri ka-
rakteristi¢na korijena iscrpila za oko 6%
manje varijance nego 5to iznosi najma-
nja zajedni¢ka valjana varijanca sistema
(59.65%; vidi tablicu 2). Prvi karakteri-
stiéni korijen je izrazito visok i objasn ja-
va 34.03% ukupnog varijabiliteta sistema
ili 63.8% od ukupno objasnjene varijan-
ce. I drugi, treéi i &etvrti korijen je zna-
&ajan; ali oni svi zajedno objasnjavaju
znatno manje ukupne varijance siste-
ma.

5.3 Inverzna dijagonala inverzne
korelacijske matrice

Unikne varijance varijabli odnosno
maksimalni nevaljali dio varijance svake
varijable u sistemu od 32 motoricka
mjerna instrumenta navedena su u tablici
3. U ovom radu ¢&itava unikna varijanca,
saturirana greskama mjerenja, specifici-
tetom i nepoznatim faktorima, smatra se
eror varijancom. Najmanja koli¢ina za-
jedni¢ke valjane varijance motori¢kih

6

varijabli iznosi 19.09, 3to ¢ini 59.65%, a
to je donja granica postotka ukupne va-

1jane varijance titavog skupa motori¢kih

varijabli.

Na osnovi te veli¢ine valjane varijance
odreden je broj znaajnih karakteristi¢-
nih korijena koji su iscrpili 53.27% od
ukupnog varijabiliteta sistema, §to je za
oko 6% manje od veli¢ine najmanje za-
jedni¢ke valjane varijance ili zbroja
SMC vrijednosti. Inspekcijom tablice 3
mozemo utvrditi da su unikviteti motori-
¢kih varijabli dosta visoki. Raspon uni-
kviteta krece se od .21 do .63. Najvece
unikvitete imaju skupovi varijabli oda-
branih da intencionalno opisuju faktor
ravnoteZe, brzog udenja izvodenja kom-
pleksnih motori¢kih zadataka i koordina-
cije-tijela, dok najniZe i najhomogenije
unikvitete imaju varijable hipotetskog
faktora koordinacije u ritmu i koordina-
cije ruku.

5.4 Komunaliteti varijabli

Veli¢ina varijance svake varijable, ko-
ja se mogla objasniti ekstrahiranim la-
tentnim dimenzijama, navedena je u ta-
blici 4. Komunaliteti indikatora za pro-
‘cjenu latentnih dimenzija motoric¢kog
prostora gluhe omladine su nejednaki, a
neki od njih relativno mali, §to ukazuje
na ¢injenicu da veliki dio varijance poje-
dinih varijabli nije mogao biti objasnjen
izoliranim faktorima. Najveéi komunali-
tet postigla je varijabla RUKO (.76), dok
je varijabla SKOK veli¢inom svog komu-
naliteta najslabija u tom sistemu varija-
bli-(.24). Ostali komunaliteti varijabli na-
laze se u rasponu koji se krece od .33 do
74.
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Analizom matrice glavnih komponena-
ta (vidi tablicu 40; Radovancié, 1978)
uotavamo da prva glavna komponenta
predstavlja linearnu kombinaciju svih
varijabli koje su hipotetski namijenjene
da opisuju faktor brzine, koordinacije ti-
jela (osim varijable JAJA), koordinacije
u ritmu, brzog izvodenja kompleksnih
motori¢kih zadataka, brzog ucenja izvo-
denja kompleksnih motorickih zadataka
i koorinacije ruku. Na drugu glavnu
komponentu najveée ortogonalne projek-
cije imaju'varijable DESN, DUBO, ISKR
i JAJE. Treéa glavna komponenta je li-
nearna kombinacija svih testova namije-
njenih da mjere ravnotezu, dok Cetvrta
glavna komponenta prakti¢ki ne nosi ni-
kakve informacije za tu vrstu analize jer
na njoj ima znacajnu projekciju jedino
varijabla SPAG. Budu¢i da prva glavna
komponenta predstavlja najbolju mjeru
onoga $to je zajednicko svim varijablama
u sistemu, na osnovi tih rezultata ne mo-
Zemo ocekivati dobivanje jednog general-
nog motoric¢kog faktora jer vektori vari-
jabli ne zatvaraju uski konus motori¢kog
prostora.

5.5 Oblimin transformacija latentnih
motorickih dimenzija

Oblimin transformacijom pocetnog ko-
ordinatnog sistema dobivene su matrice
paralelnih i ortogonalnih projekcija ma-
nifestnih motori¢kih varijabli na oblimin
faktore, one sadrZze osnovne informacije
za identifikaciju i interpretaciju latetnih
dimenzija (tablica 5). Vrlo korisne infor-
macije za kona¢nu identifikaciju i inter-
pretaciju faktora pruZa nam i matrica ko-
sinusa kutova koje medusobno zaklapaju
izolirani faktori (tablica 6).

Struktura, kako paralelnih tako 1 orto-
gonalnih projekcija, manifestnih motori-
¢kih varijabli na oblimin faktore vrlo je
sli¢cna u obje matrice, pa ¢e se njihovo
razmatranje vrsiti paralelno. Zbog ogra-
ni¢enog prostora matrice paralelnih i or-
togonalnih projekcija prikazane su u sa-
Zetom obliku (tablica 5). Paralelne pro-
jekcije manifestnih motori€kih varijabli
na oblimin faktore krecu se od .33 do .88,
dok se vrijednosti njihovih ortogonalnih
projekcija nalaze u rasponu od .38 do .87.
Izolirane latentne motori¢ke dimenzije, u
odnosu na manifestni sadrZaj varijabli
koje ih opisuju, mogu se interpretirati na
slijede¢i nacin:

Najveée projekcije, kako paralelne ta-
ko i ortogonalne, na prvi oblimin faktor
imaju varijable TAPZ, ZRAK, KRUG,
NOGO. LOPT, SLAL, RUSL, SKOK,
LUPK. VUA, CETI, RUKO, REKE,
PROV i SIBI. Varijabla SPAG ima najve-
¢u paralelnu projekciju takoder na tom
faktoru, -ali u odnosu na veli¢inu njene
ortogonalne projekcije mozemo utvrditi
da ona dominantnije opisuje drugu la-
tentnu dimenziju. Taj faktor ponajprije
definiraju sve Cetiri varijable odabrane
za opis hipotetskih faktora brzog izvode-
nja kompleksnih motori¢kih zadataka,
brzog uc¢enja izvodenja kompleksnih mo-
tori¢kih zadataka i koordinacije ruku. U
opisu te latentne dimenzije sudjeluje jo$
po jedna varijabla hipotetskih faktora br-
zine, koordinacije tijela i koordinacije u
ritmu. Inspekcijom tablice 5 moZemo
uoditi da su vrijedniosti projekcija varija-
bli RUKO, REKE, PROV i SIBI najvece
(krecu se od .59 do .87), dok su najmanje
projekcije na taj faktor onih varijabli ko-
je su odabrane za definiciju hipotetskih
faktora brzog ugenja izvodenja komplek-
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snih motori¢kih zadataka, a medu njima
posebno varijable SKOK (.37).

Grupa testova koji opisuju prvu latent-
nu dimenziju ne predstavlja narotito ho-
mogen skup. Njihov kompleksitet je do-
sta velik, unikviteti visoki, a koli¢ina
objasnjene varijance prvim oblimin fak-
torom relativno mala. Varijabla SKOK
‘ima znacajne projekcije jo$ na drugom
‘i treéem faktoru, LUPK i VIJA na Cetvr-
tom, a varijabla CETI na drugom i &etvr-
tom faktoru. Potrebno je spomenuti i te-
stove TAPZ, ZRAK i KRUG, koji, osim
§to imaju najveée projekcije na prvom
oblimin faktoru, imaju i dosta visoke i
znatajne projekcije jo$ na Cetvrtom fak-
toru. Ostale varijable iz tog skupa imaju,
iako niske, znadajne projekcije samo na
prvom oblimin faktoru. Prva latentna di-
menzija saturirana je testovima Cije su

* motori¢ke strukture po svom sadrzaju .

kompleksne. One ukljuéuju razli¢ite mo-
toricke zadatke koji ovise o adekvatnom
strukturiranju kretanja.

Jednu grupu testova u tom skupu &ine
takvi motoricki zadaci koji zahtijevaju
spretnost u manipuliranju loptom (lopta-
ma ili lopticom), pri &emu je vizuelna
kontrola prostora i objekata s kojima se
manipulira presudna. Izvodenje te grupe
zadataka karakteriziraju brze promjene
pravca kretanja tijela ispitanika i objeka-
ta kojima se manipulira uz kratkotrajnu
moguénost korekcije tih pokreta.

Drugu grupu testova koja zna¢ajno do-
prinosi opisu te latentne dimenzije ¢ine
testovi ¢iji zadaci, osim bilateralne inter-
vacije muskulature, predstavljaju brzo
ritmi¢no izvodenje koordiniranih pokre-
ta. Realna je pretpostavka da su centralni
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mehanizmi, osnovni mehanizmi za kon-
trolu i regulaciju pokreta potrebnih da se
izvrse motori¢ki zadaci, predvideni ovom
grupom testova. To su ponajprije meha-
nizmi koji su odgovorni za kontrolu i re-
gulaciju kretanja, dok su mehanizmi za
energetsku regulaciju od sekundarnog
znagenja. S obzirom da se radi o motori-
¢kim gadacima koji su po svojoj struktu-
ri kompleksni, moZzemo pretpostaviti da
je za uspje$nost njihova izvrenja, osim
prethodno ste¢enog fonda informacija,
neophodna i kognitivna komponenta.
Znadajke tih kretnih zadataka navode na
pretpostavku da je za njihovo efikasno
izvodenje, osim simultanog procesiranja,
neophodna i koordinirana funkcija hije-
rarhijski uredenih mehanizama za kon-
trolu i regulaciju pokreta.

Prvu latentnu motoricku dimenziju
moZemo interpretirati kao mehanizam za
kontrolu i regulaciju gibanja - s domi-
nantnijim utjecajem serijalnih proceso-
ra.

Drugu latentnu motori¢ku dimenziju
opisuju varijable DESN, DUBO, ISKR,
SPAG, PALI i JAJE. Prve &etiri varijable
odabrane su da hipotetski definiraju fak-
tor fleksibilnosti, dok su varijable PALI
i JAJE odabrane za definiciju faktora ko-
ordinacije tijela. Najvece paralelne i or-
togonalne projekcije na taj faktor imaju
varijable DESN i DUBO. Varijabla DU-
BO ima jo§ znaajne projekcije na tre-
¢em faktoru, a varijable SPAG i PALI na

“prvom, odnosno na prvom i tre¢em fak-

toru. Ostale varijable iz tog skupa nalaze
se svojim najveéim projekcijama samo
na drugom oblimin faktoru.

Osim testova DESN i DUBO, svi ostali
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iz tog skupa imaju dosta velik komplek-
sitet i velike unikne varijance, dok su ve-
li¢ine njihovih komunaliteta medu ma-
njima u tom sistemu varijabli.

Testove iz tog skupa, koji su odabrani
da opisuju hipotetski faktor fleksibilnosti
tijela (DESN, DUBO, ISKR i SPAG), ka-
rakterizira pasivno istezanje misica, bez
obzira koji je dio tijela pri tome uklju-
¢en. Testovi okretnost s palicom (PALI)
i kolutanje tijela u obliku jajeta (JAJE)
takoder zahtijevaju prilikom izvodenja
maksimalnu fleksibilnost ¢&itavog tijela,
pri ¢emu je bitno da se pokreti izvode
brzo.

Dakle, za uspjesno izvodenje zadataka
u testovima koji opisuju taj faktor po-
trebna je, s jedne strane, maksimalna am-
plituda sporih pokreta i, s druge strane,
maksimalna amplituda brzo izvedenih
pokreta. Razloge zasto se testovi s relativ-
no nesukladnim mehanizmima regulacije
kretanja nalaze u istoj grupi najvjerojat-
nije treba traZiti u jo§ nedovoljnoj dife-
renciranosti tih dimenzija u uzrastu ispi-
tanika $to ¢ine uzorak na kojemu su apli-
cirani. -

Drugu latentnu motori¢ku dimenziju
moZemo interpretirati kao faktor fleksi-
bilnosti tijela.

Treéi oblimin faktor definiran je dosta
visokim paralelnim i ortogonalnim pro-
jekcijama varijabli KLUP, UZDU,

GRED i JEDN. Sve &etiri varijable iz tog"

skupa odabrane su za opis hipotetskog
faktora ravnoteZe. Relativno velik kom-
pleksitet~i osrednji komunaliteti varija-
bli, koji se krecu od .39 do .71, osnovne
su znaCajke te grupe testova. Varijable

KLUP i UZDU imaju znaéajne projekci-
je jos na prvom faktoru, dok varijable
GRED i JEDN veli¢inama svojih projek-
cija opisuju samo treéi oblimin faktor.
Taj faktor opisuju svojim najveéim pro-
jekcijama upravo one varijable koje su
hipotetski namijenjene njegovoj definici-
Ji.

Karakteristika je prve tri varijable
(KLUP, UZDU, GRED) odrzavanje rav-
‘noteZe s otvorenim o¢ima. Korekcija po-
loZaja tijela odvija se ponajprije preko
sinergijskih mehanizama i mehanizama
za regulaciju tonusa muskulature, s pri-
marnim reguliranjem poloZaja tijela pre-
ko informacija iz vidniog analizatora.
Korekcije poloZzaja vrie se primarno u
odnosu na neku refereni¢ku to€ku, a se-
kundarnio na osnovi informacija iz vesti-
bularnog aparata i kinesteti¢kih recepto-
ra. Kod varijable stajanje na jednoj nozi
sa zatvorenim o¢ima (JEDN) dominant-
‘nu ulogu za odrZavaje ravnoteznog polo-
Zaja.imaju informacije koje pristizu iz
vestibularnog aparata i kinesteti¢kih re-
ceptora.

Zajedni¢ka je karakteristika svih testo-
va iz tog skupa zahtjev za 3to je mogude
duZe zadrZavanje tijela u zadanom polo-
Zaju, kao i vrienje brzih korekcija s ci-
ljem zadriavanja tog poloZaja tijela, na
koji neprestano djeluju sile gravitacije i
drugi remetedi faktori.

Za uspjesnost izvodenja tih zadataka
presudan je ponajprije sinhronizirani rad
opti¢kog analizatora, vestibularnog apara-
ta i kinesteti¢kih receptora. Bududéi da je
temeljna znadajka varijabli iz tog skupa
odrZavanje tijela u ravnoteZnom poloZa-

ju, moZemo pouzdano tvrditi da u tom -
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uzorku varijabli i ispitanika egzistira la-
tentna motori¢ka dimenzija, koju moZe-
mo interpretirati kao faktor ravnoteZe ti-
jela.

Cetvrti faktor definiran je dosta viso-
kim paralelnim i ortogonalnim projekci-
jama varijabli TAPR, TAPN, PZD, BA-
CA, BUBA, KVAD i NOGR. Tevarijable
predstavljaju indikatore hipotetskih fak-
tora brzine (TAPR, TAPN i PZD), koor-
dinacije tijela (BACA) i koordinacije u
‘ritmu (BUBA, KVAD, NOGR). Sve one,
bez izuzetka, imaju znalajne projekcije
jo§ na prvom oblimin faktoru.

Manifestna obiljezja testova, &iji vek-
ytori imaju najvece projekcije na taj fak-
tor, mozemo podijeliti u dvije grupe.

Jednu grupu &ine testovi ¢iji zadaci za-
‘htijevaju upotrebu jednostavnih brzih
§'pokreta koji ‘se integriraju u odredenu
iritmi¢ku formu. Pokreti udova, koji su
?sadrzaj ‘te grupe testova, pocetni impuls
'dobijaju od nagle relaksacije prethodno
,maksimalno kontrahiranih antagonista.
Karakteristika tih pokreta je brza izm je-
na smjera pri ¢emu je neophodna bilate-

ralna regulacija i otklanjanje nastupanja

premaksimalnog kogenja. Daljnja karak-
teristika tih pokreta je premjestanje eks-
itremiteta u prostoru u skladu s unaprijed
‘odredenim ciljem (totkama koje treba
dodirnuti), $to. pretpostavlja adekvatno
strukturiranje kretanja.

Brzo izvodenje relativno sloZenih mo-
torickih zadataka karakterizira drugu
grupu testova iz tog skupa. Za uspje$nost
izvodenja potrebno je da ispitanik brzo
shvati i analizira metori¢ke zadatke kod
kojih redoslijed pokreta predstavlja os-
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novni problem. Daljnja komponenta us-
pjesnosti‘izvodenja tih zadataka ovisi o
sposobnosti relaksacije misi¢a agonista i
antagonista, te o brzoj bilateralnoj inter-
vaciji tih miSiéa koji osiguravaju izvode-
nje serija brzih pokreta s relativno kon-
stantnom amplitudom.

Dakle, zajedni¢ka je karakteristika
svih pokreta predvidenih zadacima tih te-
stova redoslijed jednostavnih i relativno
kompleksnih koordiniranih pokreta koji
ukljuéuju odredenu ritmi¢ku formu. Re-
zultat u testu ovisan je ponajprije o bila-
teralnoj intervaciji muskulature, pri Ce-
mu brzina izvodenja pokreta ima domi-
nantno zna¢enje. Cetvrtu latentnu di-
menziju moZemo interpretirati kao gene-
ralni faktor brzine.

Inspekcijom matrice interkorelacija
medu oblimin faktorima (tablica 6) mo-
remo utvrditi slijedece:

1. koeficijenti interkorelacija medu
oblimin faktorima su niski, $to ukazuje
na postojanje relativno nezavisnih funk-
‘cionalnih mehanizama koji su odgovorni
za ispitane motori¢ke manifestacije,

2. najveda povezanost postignuta je iz-
medu faktora koji je interpretiran kao
mehanizam za kontrolu i regulaciju giba-
nja i generalnog faktora brzine (.47),

3. zna&ajno slabiju povezanost postigli
'su medusobno prvi, drugi i tre¢i faktor,
interpretirani kao mehanizam za kontro-
lu i regulaciju gibanja, fleksibilnost tijela
i ravnoteZa tijela,

4. drugi i treéi faktor (fleksibilnost ti-
jela i ravnoteza tijela) prakti¢ki imaju
medusobno ortogonalni poloZaj.
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6. ZAKLJUCAK

Na osnovi faktorske analize uzorka od
32 motori¢ke manifestacije u gluhe omla-
dine, odabrane za definiciju 8 hipotetskih
latentnih motori¢kih dimenzija (Kureli¢
i suradnici, 1975), izolirana su &etiri fak-
tora koja su interpretirana kao:

.- mehanizam za kontrolu i regulaciju
gibanja,
— faktor fleksibilnosti tijela,

- faktor ravnoteZe tijela,

- generalni faktor brzine.

Rezultati analize pokazuju da je struk-
tura motori¢kog prostora gluhe omladine
.komleksnija nego §to se to moglo oceki-
vati. Na uzorku ispitanika koji ¢uju, istog
-uzrasta i uz upotrebu identi¢nih motori-
‘€kih testova kao i metoda obrade rezulta-
ta, izolirano je 6 faktora koji su s obzi-
‘rom na njihovu strukturu bitno drugacije.
interpretirani (Radovangi¢, 1978). /Stoga:
su nuzna daljnja ispitivanja koja ¢e omo-
guéiti utvrdivanje utjecajnih faktora na
motori¢ke sposobnosti gluhe omladine i
primjenu programa pomoc¢u kojih je mo-
‘guée utiecati na razvoi motorickih spo-
sobnosti gluhe omladine.

Tablica |
Matrica interkorelacija motori¢kih varijabli

TAPR TAPN PZD TAPZ DESN DUBO SPAG ISKR PALI ZRAK
TAPR 1.00 .63 48 54 .16 .10 .16 -.17 -41 -.47
TAPN .63 1.00 Sl 48 23 .29 .25 -.33 -.44 -.55
PZD 48 | 1.00 33 15 A5 18 -.29 -.31 -.33
TAPZ .54 .48 33 1.00 .01 .08 .20 .01 -4 -49
DESN .16 .23 15 .01 1.00 .07 31 -28 =34 -3l
‘DUBO .10 .29 15 .08 .67 1.00 A5 =32 -45 =31
SPAG .16 .25 .18 .20 31 A5 1.00 -.34 -.26 -.34
ISKRA -.17 -.33 -.29 .01 -.28 -.32 -.34 1.00 .28 .21
PALI - .41 -.44 =31 -.44 -.34 - .45 -.26 .28 1.00 44
ZRAK -47 =55 -33 -49 -3l -.31 -.34 21 44 1.00
JAJE 23 .30 31 .04 .39 .28 41 -34 =32 -30
BACA -38 -46 -.3I -24 =20 -20 -.17 .23 48 .28
BUBA .62 Sl .50 - .47 .14 A7 .09 -.10 -.38 -.39
KVAD 47 42 33 .43 11 .23 0 -03 -28 -45
KRUG -4 -43 =22 -63 -.1l -.14 =24 .05 .28 .62
NOGR 48 42 43 34 .26 .28 22 -.12 -.30 -3l
NOGO -.46 -.50 -.28 -.43 -.29 -.27 -.29 .08 32 49
LOPT -.38 -.29 -.21 - .45 -.08 -.05 -.11 -.07 A7 43
ISLAL -54 -54 -3l -45 =23 -25 -.26 .14 47 .49
IRUSL -.51 -.49 -.23 -.49 -.18 -.18 -.27 .09 .39 .61
ISKOK .10 .26 .06 21 13 .10 .14 1 -.33 -.22
LUPK 44 .36 33 47 12 .03 .30 -.07 -.35 - .41
VA 38 51 .25 41 .05 .19 A7 -.17 -.25 -.44
CETI .20 41 21 .27 23 22 31 -.18 -.28 ~ -.51
IRUKO -52 -47 -23 -23 -49 -22 -7 .06 39 44
IREKE 41 43 .14 .39 27 18 .34 -.04 -.30 -.33
{PROV -.59 —-.64 -.35 - .41 -.37 -.25 -.31 1 .36 45
'SIBI 31 42 .19 .50 25 .27 31 -.08 -.38 -.41
'KLUP A7 A7 A7 .28 .16 .23 .10 -.05 -.14 -.25
{UZDU .18 .21 .10 .26 .07 .24 .09 —.11 -.20 -.21
GRED .23 .28 22 A7 23 34 -17 -0 =23 =22
JEDN A5 .10 .02 .26 .000 sl .03 .05 -.10 -.14
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Nastavak 1

JAJE BACA BUBA KVAD KRUG NOGR NOGO LOPT SLAL RUSL
TAPR 23 -.38 .62 47 - .46 A48 -.46 -.38 -.54 -.51
TAPN .30 - .46 Sl 42 -.43 42 -.50 -.29 -.54 -.49
PZD 3l =31 .50 33 -.22 43 -.28 -.21 -.31 -.23
TAPZ .04 -.24 47 43 -.63 34 - .43 - .45 -.45 -.49
DESN .39 -.20 .14 11 —.11 26 =29 -.08 -.23 —.18
DUBO .28 -.20 17 .23 -.14 .28 -.27 -.05 -.25 -.18
SPAG 41 -.17 .09 0 -.24 .28 -.29 —-.11 -.26 -.27
ISKR -.34 .23 -.10 -.03 .05 -.12 .08 -.07 .14 .09
PALI -.32 48 -.38 -.28 .28 -.30 32 A7 47 39
ZRAK -.30 .28 -.39 - .45 .62 -.31 49 43 .49 .61
JAJE 1.00 -.18 .16 27 -.10 .28 -.23 -.02 -34 -24
BACA -.18 1.00 -.36 -.31 24 -24 .35 .19 .29 .24
BUBA .16 -.36 1.00 .59 - 41 .67 -.35 -.37 -40 -.36
KVAD 227 -.31 .59 1.00 -.55 41 -.46 -.36 - .46 - .46
KRUG -.10 24 -4 -.55 1.00 -.27 42 Sl 44 51
NOGR .28 -.24 .67 41 -.27 1.00 -.33 -.17 -36 -.28
NOGO -.23 35 -.35 - .46 42 -.33 1.00 45 .68 .67
LOPT -.02 19 =37 -.36 Sl -.17 45 1.00 38 46
SLAL -.34 .29 -.40 - .46 44 -.36 .68 38 1.00 .62
RUSL -.24 .24 -.36 - .46 | -.28 .67 .46 .62 1.00
SKOK .08 -.22 12 A7 -.18 10 =31 .02 -.28 -.20
LUPK .28 -.40 33 37 -.39 32 -.38 -.27 -.29 -.36
VUJA .27 -.29 42 54 -.52 30 -46 -.23 -.33 - .41
CETI .24 -.30 .19 30 -.42 15 -.42 -.19 -.32 - .46
RUKO -.24 .40 -.35 -.44 44 -.30 .80 .46 .74 .67
REKE .28 -.40 34 45 - .41 .28 - .68 -.35 -.58 - .45
PROV -.24 41 - .48 -.49 38 -.36 .57 42 .60 .52
SIBI A5 -.29 .36 42 -.48 23 -5 -34 -.52 - 47
KLUP .16 -.09 .19 14 -24 22 -.28 -.22 -24 =27
UzZDU 13 -.11 AT 28 0 -.22 04 -3I -.20 -.25 -.34
GRED A3 =.20 32 29 -.10 A3 -34 -.14 =30 -.25
JEDN .01 -.06 A2 -.03 -.08 14 =12 -.15 -.08 -.13
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Nastavak 2

SKOK LUPK VUA CETI RUKO REKE PROV SIBI KLUP UZDU
TAPR .10 44 .38 .20 -.52 46 -.59 31 A9 .18
TAPN 26 .36 51 41 -.47 43 - .64 42 17 21
PZD .06 33 .25 .21 -.23 .14 -.35 .19 17 .10
TAPZ 21 47 41 27 -.49 .39 -.42 .50 .28 .26
DESN A3 12 .05 23 -.22 27 -.37 25 .16 .07
DUBO 18 .03 .19 2 -.17 .18 -.25 .27 23 .24
SPAG A4 0 30 i =] -.28 34 =31 3l .10 .09
ISKR -.11 -.07 -.17 -.18 .06 -.04 1 -.08 -.05 -.11
PALI -.33 -.35 -.25 -.28 .39 -.30 .36 -.38 -.14 -.20
ZRAK -.21 - .41 - .44 -.51 44 -33 45 - .41 -.25 -.21
JAJE .08 .28 27 24 -24 .28 -.24 .15 .16 13
BACA -.22 -40 -.29 -.30 .40 -.40 41 -.29 -.09 -.11
BUBA <12 33 42 .19 -.35 34 -48 .36 .19 17
KVAD 17 37 .54 30 -4 .45 -.49 42 .14 .28
KRUG -.18 -.39 -.52 - .42 44 - 41 38 - .48 -.24 -.22
NOGR .10 32 .30 <15 -.30 .28 -.36 23 22 .04
NOGO -.31 -.38 - .46 - .42 .80 -.68 .57 -.59 -.28 =31
LOPT .02 -.27 -.23 -.19 .46 -.35 .48 -.34 -.22 -.20
SLAL -.28 ~.29 -.33 -.32 .74 -.58 .60 -.52 -.24 -.25
RUSL -20 -.36 - 41 - .46 .67 - .45 .52 -.47 -.27 -.34
SKOK 1.00 .22 .30 .20 -.25 22 -.28 .40 .18 .19
LUPK 22 1.00 32 37 -.55 41 -.37 35 17 15
VUA .30 32 1.00 45 -.36 .37 -.35 41 21 .23
CETI .20 37 45 1.00 - 41 .28 -.37 34 .13 .14
RUKO -.25 -.55 -.36 - .41 1.00 -.75 .66 -.56 -.30 -.35
REKE 22 41 37 .28 =75 1.00 -.58 54 .26 .28
PROV -.28 -.37 -.35 -.37 .66 -.58 1.00 -.52 -.18 -.25
SIBI .40 35 41 34 -.56 .54 -.52 1.00 33 3
KLUP .18 A7 .21 13 -.30 .26 -.18 33 1.00 37
UzZbU .19 15 .23 .14 -.35 .28 -.25 32 37 1.00
GRED .26 .10 .20 A2 -.29 24 -.28 .28 54 42
JEDN .07 .02 .04 -.01 -.10 A8 .02 .03 31 31
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Nastavak 3

GRED JEDN GRED JEDN
TAPR 23 A5 NOGO -.34 -.12
TAPN .28 .10 LOPT -.14 -.15
PZD 22 .02 SLA -.30 -.08
TAPZ 17 .26 RUSL -.25 -.13
DESN .23 .00 SKOK . .26 .07
DUBO 34 1 LUPK 10 .02
SPAG -.17 .03 VUUA .20 .04
ISKR -.100 .05 CETI 12 -.01
PALI -.23 -.10 RUKO -.29 -.10
ZRAK -.22 -.14 REKE .24 A5
JAJE Jd3 .01 PROV -.28 .02
BACA -.20 -.06 SIBI .28 .03
BUBA 32 12 KLUP .54 3l
KVAD .29 -.03 UzZDU 42 3l
KRUG -.10 -.08 GRED 1.00 33
NOGR .13 .14 JEDN 33 1.00
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Tablica 2

KARAKTERISTICNI KORUENI (LAMBDA), POSTOTAK ZAJEDNICKE VARIJANCE (%)
I KUMULATIVNI POSTOTAK ZAJEDNICKE VARIJANCE (KUM) MATRICE INTERKOLE-

~RACUA VARUABLI

LAMBDA % KUM

1 10.89 34.03 34.03
2 2.34 7.31 41.34
3 2.03 6.34 47.68
4 1.79 5.59 53.27*
5 1.31 427 57.54
6 1.24 3.87 61.41
7 115 3.59 65.00
8 1.02 3.19 68.19
9 97 3.03 71.22
10 84 2.62 73.84
I 78 2.44 76.28
12 76 237 78.65
13 74 231 80.96
14 .60 1.87 82.83
15 56 175 84.58
16 53 1.66 86.24
17 50 1.56 87.80
18 47 1.47 89.27
19 41 1.28 90.55
20 38 1.22 91.77
21 36 112 92.89
2 32 1.00 93.89
23 30 94 94.83
24 29 9l 95.74
25 25 78 96.52
26 23 72 97.24
27 21 66 97.90
28 19 59 98.49
29 17 53 99.02
30 A5 47 99.49
31 A3 41 99.90
32 09 28 100.18

* Zadnja znacajna lambda
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Tablica 3

UNIKVITETI MOTORICKIH VARIJABLI

Sifra Unikvitet Sifra Unikvitet
varijable varijable

TAPR 32 NOGO 21
TAPN 3l LOPT Sl
PZD .52 SLAL .28
TAPZ 34 RUSL 33
DESN .36 SKOK .63
DUBO 35 LUPK 41
SPAG 48 VIJA 43
ISKR .60 CETI 52
PALI .38 RUKO 14
ZRAK .36 REKE .29
JAJE .50 PROV 27
BACA .54 SIBI 42
BUBA .28 KLUP .50
KVAD .36 UZDU .62
KRUG 33 GRED - 37
NOGR .38 JEDN .59

Suma SMC = 19. 09
Postotak najmanje valjane zajednicke varijance = 59.65

Tablica 4

KOMUNALITETI DOBIVENI METODOM GLAVNIH KOMPONENATA

S|fr'a§ Komunalitet Sm?! Komunalitet
varijable varijable

TAPR .67 NOGO .70
TAPN .63 LOPT 44
PZD S7 SLAL .59
TAPZ .59 RUSL .61
DESN .58 SKOK .24
DUBO .62 LUPK A4l
SPAG 47 VA 39
ISKR A7 CETI : Al
PALI 46 RUKO .76
ZRAK 52 REKE .58
JAJE A4S PROV .58
BACA 33 SIBI .56
BUBA .74 KLUP Sl
KVAD Sl UzZDU 46
KRUG 55 GRED 1
NOGR .54 JEDN .39
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TABLICA 5
VARIJABLE KOJE OPISUJU EKSTRAHIRANE MOTORICKE FAKTORE
PAP ORP
TAPZ -.50 TAPZ -.64
ZRAK .53 ZRAK .67
KRUG .63 KRUG 69
NOGO 81 NOGO .83
LOPT .53 LOPT .56
SLAL .66 SLAL 5
RUSL .75 RUSL .78
SKOK -.37 SKOK -.38
I Faktor LUPK -.49 LUPK -.57
VA -.43 VUA -.57
CETI -.59 CETI -.57
RUKO - .88 RUKO .87
REKE -.77 REKE -.76
PROV .59 PROV 71 ‘
} SIBI -.73 SIBI -.73 !
SPAG - .45 SPAG - .42 |
DESN 72 DESN .74 |
DUBO .67 DUBO .70 ‘
I Faktor ISKR -.65 ISKR -.65
PALI - .41 PALI -.50
JAJE .59 JAJE .63
SPAG - .44 SPAG .50
KLUP .65 KLUP i .69
111 Faktor UZDU 57 UzZDU .62
¢ GRED .79 GRED .82
- JEDN .62 " JEDN .61
2 TAPR .68 TAPR .79
TAPN .52 TAPN .70 |
PZD T PZD .73 ’ \
IV Faktor BACA -.33 BACA -.47
BUBA .83 BUBA .62
NOGR 72 NOGR 72
3 Tablica 6
; INTERKORELACUE MEDU OBLIMIN FAKTORIMA
| &
' 1 2 3 4
1 1.00 -.20 -.23 - .47
2 -.20 1.00 .07 A5
3 -.23 .07 1.00 .16
4 -.47 A5 .16 1.00
l PAP = Paralelne projekcije varijabli na oblimin faktore
" ORP = Ortogonalne projekcije varijabli na oblimin faktore
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Summary

The aim of this study was to identify latent dimensions of the motor space as well as their
structure in the sample of deaf pupils. 32 motor tests chosen to define eight hypothetical motor
dimensions (Kurelié¢ et al, 1975) were applied in the sample of 102 deaf boys. Four factors were
isolated by factor analysis. The number and structure of the isolated factors indicate the comle-
xity of the motor space of the deaf youth. Namely, the present author (1978) applied the same
motor tests and thesame methods of data analyses in the sample of boys without hearing di-
soreders, matched for age. intelligence and place of living: Six latent dimensions were isolated
and their structure was significantly different from the structure of motor factors of the deaf
pupils. Further studies od' this domain are necessary in order to find out which factors determine
the motor abilities of the deaf youth.
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