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SADRZAJ
5  Uvodnik

Tomislav Mati¢, Ivan Aleksi, Zeliko 9 ~ CPU, GPU i FPGA implementacija MALD algoritma za otkrivanje
Hocenski nepravilnosti na povrsini keramickih plocica

izvorni znanstveni ¢lanak
Aranzazu D. Martin, Jesus R. 22 Sinteza backstepping regulatora za pracenje maksimalne proizvodnje
Vazquez energije u fotonaponskim sustavima

izvorni znanstveni ¢lanak
Mohsen Moradi Dalvand, Bijan 32 Njihanje i upravljanje stabilnoS¢u koturajuéeg Acrobota
Shirinzadeh, Saeid Nahavandi izvorni znanstveni ¢lanak
Ali Ahmadian, Amin Safari, 41 Regulator priguSenja za staticki sinkroni kompenzator temeljen na
Masoud AliAkbar Golkar HBM optimizaciji

izvorni znanstveni clanak
Lordnd Szabo, Mircea Ruba, Csaba 53 Upravljanje otporno na kvarove modularnim
Szdsz, Virgil Chindris, Géza Husi prekidacko-reluktantnim strojem nadahnuto prirodom

izvorni znanstveni clanak
Miladen Mileusnic, Aleksandar 64 O ekvikvalitetnim znacajkama kaSnjenja i gubitaka paketa u
Lebl, Dragan Miti¢, Zarko Markov paketskoj telefoniji

izvorni znanstveni clanak
Mohammad Hassan Khooban, 69 Optimalni neizraziti reglutor tipa 2 za sustave za grijanje, ventilaciju

Davood Nazari Maryam Abadi,
Alireza Alfi, Mehdi Siahi

i klimatizaciju
izvorni znanstveni Clanak



Rachid Taleb, Abdelkader Meroufel, 79 Upravljanje asimetri¢nim inverterom ujednacenog koraka s 13 razina
Ahmed Massoum koriStenjem optimizacije roja Cestica
izvorni znanstveni Clanak

Sinisa Fajt, Darko Gasparovic, 90 Akusticko—mehanic¢ki model govornog trakta

Miljenko Krhen izvorni znanstveni clanak

Majid Mehrasa, Masoud 99 Novi dualni Langrangeov model i upravljanje trofaznim
Ahmadigorji, Nima Amjady trorazinskim NPC naponskim ispravljacem zasnovano na

ulazno/izlaznoj linearizaciji u povratnoj vezi
izvorni znanstveni clanak
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