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NESTO O

Kada su jednom prilikom zapitali dr. Heintza,
koja je po njegovom mi$ljenju najbolja udidar-
ska rola, on je nakon kratkog razmisljanja odgo-
vorio: »Ona s kojom je njen vlasnik zadovoljan«.

I zaista, te¥ko da bi se na%ao fovjek, koji bi
mogao za neku rolu reéi da je bolja od druge, jer
svaka rola (pa i ona najstarija Nottingham drve-
na rola sa velikim promjerom) imade. neke svoje
osebine zbog kojih je njen vlasnik, ako je s njom
zadovoljan, drZi najboljom. Amerikanci, ma da
su inade prvi u svemu, §to treba da bude prak-
tiéno, ne izraduju. stacionarne role, nego samo
obi¢ne rotacione i multiplikatore. Dodu$e to su
multiplikatori koji predstavljaju u svakom pogle-
du malo tehni¢ko remek djelo, ali su to ipak sa-
mo rotacione role, koje nikada ne mogu dati sve
ono 3to daje stacionerna rola.

Prije nego $to predem na podrobnije opisiva-
nje »SILENT« role, htio bih govoriti o prednosti-
ma stacionernih rola pred rotacionim. Rotacione
role zovu se sve one role, kod kojih se osovina,
na-koju je uzica namotana, prilikom izbaci¥anja
okre¢e (rotira). U tome su obine rotacione role
jednake multipliciraju¢im, jer ove potonje ima-

du samo zupéanike radi prenosa kod namatanja’

(a najnovije i »slobodni hod« kod izbacivanja
vrpee). Kod tih rotiraju¢ih rola djeluju dvije fi-
zitke sile, koje rotirajuéim rolama nikada ne ée

‘moéi omoguéltx onaj domet, koji imaju stacioner-

ne role. Jedna sila je »sila trenja¢,. koju mora sa-
vladati osovina prilikom okretanja (pa i ona sa
kugliénim lefajem), a druga sila je »momenat tro-
mosti«, koji je kod svih rotacionih rola osobito
jak, jer uzica leZi na periferiji rotirajuéeg dijela
role. (»Momenat tromosti« jedne materijalne to&-
ke je njena masa pomnoZena s kvadratom njezi-
ne udaljenosti od totke rotiranja).

Stacionerna rola, kod izbacivanja uzice, stoji,
zbog . ¢ega se te role i zovu »stacionernime, pa
s bubnja, na kojem je uzica namotana, uzica iz-
lazi slobodno odmatajuéi se sama. Nije dakle po-
trebno savladavati neko trenje rotiraju¢e osovine
ili momenta tromosti. Svakako, da i ovdje postoji
sila trenja (trenje uzice u prolazu kroz ulice za
vodenje na samom S$tapu, kao i trenje zra¢nog ot-
pora), no to je toliko minimalno, da pri upotrebi
kod udifarenja skoro i ne dolazi u obzir, jer sta-
cionerne role rotiraju tek nakon izvrenog bacq-
nja iz dometa, prilikom namatanja uzice.

»SILENT« — Weitwurfrolle (Silent rola za da-
leki domet) predstavlja stacionernu rolu, na kojoi
su ulinjene mnoge preinake i-nova rjefenja u
gradnji stacionernih rola. Na prvi pogled ‘izgle-
dalo bi, da su naprijed spomenuti daleki dometi
sa tom rolom jedino rezultat forme bubnja za na-
matanje uzice, kada ta uzica slobodno i sama si-
lazi prilikom bacanja. No ma da je zaista taj bu-
banj svoj oblik posve prilagodio nesmetanom od-
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matanju uzice do zadnjeg metra, ipak nije samo
on zasluZan, da uzica tako lako i nesmetano sila-
zi. Ako malo promislimo, moramo zakljuéiti, da
se samo ono moZe lako odmotati, Sto je paZljive
namotano pa svakako da i hvata¢ uzice (pick-up,
Schnurfinger) mora biti konstruiran ne samo u
tom smislu, da uzicu na bubanj namata, nego da
je pazljivo i naro&ito savjesno namata. Taj zada-
tak hvataé uzice na »Silent-roli« Zaista. odli¢no

_rjeSava. Imade i drugih faktora, koji uti¢u na ta-

ko odlitan rad ove role pa je najbolje i najjedno-
stavnije, da tu rolu tehni¢ki opi¥emo.

»Silent»-rola imade teZinu od 320 grama. Bu-
banj narotite konstrukcije toliko je prostran, da
dozvoljava namatanje 100 metara perlon-uzice u
debljini od 0,50 mm, koja se debljina uzice na toj
roli upotrebljava bez ikakovih smetnji, dakle bez
stvaranja »perike« (pletenice). Hvataé uzice (pick-
up) naroéito je konstruiran i prilikom izbacivanja
uzice ne postavlja se prema vani nego prema do-
lje. Zbog toga je njegovo zahvatanje uzice kod
namatanja trenutaéno, a uslijed svog oblika na-
mata uzicu nacrodito paZljivo i ukrS$teno. Hvatac
je oklopljen (pancerovan), tako da se ne troSi na
mjestu; na kojem hvata uzicu. Zupéanici za pre-
nos kod namatanja radeni su u formi vijka, iz &e-
lika’i  bronze, zbog &ega im je hod posve neéujan.
To je i-dalo roli ime »Silent«. Sam prenos na zup-
¢anicima je toliki, da se jednim okreta]em ruéice
namota 60 cm uzice. Rola se kod namatanja uzi-
ce okreée na kuglitastom leZaju pa zato namata-
njé ostaje nepromijenjeno lagano, $to opet utjete
i na veliku trajnost i izdrzljivost role. Radi udob-
nosti kod transporta, rola imade ruéku, koja se
mozZe okrenuti prema unutra.

»Silent«-rola imade jo§ ne$to narotita: koéni-
cu za protivan smjer okretanja (neSto kao torpe-.
do-ko&nica na biciklu). To omoguéuje, da se rutka
za okretanje na toj Toli moZe u -svako vrijeme
ispustiti pa da setako druga ruka oslobodi za dr-
Zanje mreZe, kod izvlaenja ribe na kopno i t. d.
To ne znadi, da se ruka ne moZe i natrag okr’e-
tati. Ako je to ba¥ potrebno, ru¥ka se za 1—2 mi-
limetra izvude iz svog leZaja pa se bez ikakovih
poteskoéa moZe okretati i u protivnom smjeru. Tu
bi trebalo jo§ dodati, da rola imade i meku koé-
nicu, koja se ¥rlo lako udefava navijanjem zvje-
zdane matice nad bubnjem. Uslijed toga, $to se
ru¢ka za namatanje moze u svako doba ispustiti
iz ruke, moze se tom slobodnom lijevom rukom
i meka koénica u svako vrijeme stegnuti ili popu-
stiti, kako to ve¢ zahtijeva situacija — ili tempe-
ramenat ribe kod drilanja.

To bi, eto, bile uglavnom odlike »Silent« role
za daleki domet, ali sigurno je da neke druge ro-
le opet imadu svoje konstrukcione prednosti, zbog
kojih ih njihovi vlasnici smatraju najboljim.

S. Jagodié.



