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OSVRT NA IZDAVANIJE NOVOG SVEUCILISNOG UDZBENIKA
“OSNOVE AUTOMATIZACIJE”
AUTORA LUKA MILICA I IVONE MILIC
A REVIEW OF A NEWLY PUBLISHED TEXTBOOK

“THE ELEMENTS OF AUTOMATION’
BY LUKO AND IVONA MILIC

U ovim teskim ratnim godinama u kojima se nalzi
cijela nam domovina Hrvatska, pojava izdavanja ovak-
ovog ozbiljnog znanstvenog sveuciliSnog udzbenika
na hrvatskom trziStu znanstvenih knjiga, pod naslo-
vom: “OSNOVE AUTOMATIZACIIE”, predstavlja
pravi raritetni podvig autora Luka Mili¢a i Ivone Mili¢,
kojeglislucaja, ocaikcerke, gradana napacenog hrvat-
skog grada Dubrovnika! Ovakova knjiga, koja je
stvarana u teSkim ratnim uvjetima, upravo ukazuje na
poznatu povijesnu osobinu Dubrovc€ana, kada im je
najteze, tad se brane, osim oruzjem, i kulturnim i
znanstvenim stvaralastvom.

S obzirom, da su autori ovog sveuciliSnog udzbe-
nika “otac”, koji je skoro cijeli svoj radni vijek pos-
vetio edukaciji pomoraca, i “k¢i”, koja se nalazi na
pocetku svoje stru¢ne i znanstvene Karijere, ukazuje na
jedinstven stvaralacki spoj “iskustvenog i teoretskog
znanja, kao i mladalackog poletnog duha™, §to ga os-
jeca objektivni Citalac pri ¢itanju ovog njihovog zajed-
nickog djela.

Opseg sveudiliSnog udzbenika iznosi preko 244
stranice, a grada mu je rasporedena u deset poglavlja,
te je namijenjena studentima prometnih i posebno po-
morskih znanosti. To znaci da je udzbenik u potpunosti
uskladen s izvedbenim programima fakulteta promet-
nih znanosti Republike Hrvatske.

Uloga ovog sveuciliSnog udZbenika, koju su sebi
zadali autori, jest viSestruka: “dostupno i $to jasnije
izloziti bitne pojmove, osnovna nacela i metode sin-
teze i ispitivanja elemenata i sustava automatske regu-
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lacije”, §to su autori u potpunosti uspjeli ostvariti.

U prvom poglavlju autori su dali op¢i pregled os-
novnih metodoloskih pojmova o automatizaciji bro-
dova, upotrebe automatskih sustava na brodovima,
povijesnog razvoja automatike, o bitnim odrednicama
u radu sustava automatskog upravljanja i regulacije i o
upravljanju i regulaciji.

U drugom poglavlju odredeni su pojmovi
upravljanja u otvorenom krugu, objekta upravljanja i
ulazna, poremecajna veli¢ina, upravljanja s pojacan-
jemsnage djelovanja i bez njega, sustava izravne regu-
lacije, te sustava neizravne regulacije.

U tre¢em poglavlju determinirani su sljedec¢i po-
jmovi i elementi: stati¢ki i dinamicki procesi, zahtjevi
koje mora ispunjavati sustav automatske regulacije,
nacela automatske regulacije, osnovni elementi regu-
lacijskog sustava, mjerni elementi, pojacala, izvrsni
clementi (slogovi), elektromehanicki manometar,
mjerni pretvara¢ gibanja u tlak, mjerni pretvarac sile u
elektri¢nu struju, mjerni pretvaraci elektri¢nog signala
u  pneumatski, fotoelektricni,  piezoelektriCni
pretvaraci, daljinski prijenos signala, staticke 1 di-
namicke karakteristike elemenata i sustava automatske
regulacije, karakteristike nekih fizikalnih sustava.

U cetvrtom poglavlju je dan opis postupka lineari-
zacije jednadZba i rjeSavanja linearnih diferencijalnih
jednadZbi s konstantnim koeficijentima, Laplaceove
transformacije i njena primjena, te je predloZena upo-
raba kompjutora pri rjeSavanju diferencijalnih jed-
nadzbi.

U petom poglavlju su determinirane vrste regu-
lacije: stabiliziraju¢a regulacija, programska regu-
lacija, slijedna regulacija, adaptivna regulacija, te vrste
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regulacijskih sustava: stabilizirajuéi sustavi, program-
ski sustavi, slijedni sustavi, adaptacijski sustavi,
pasivni samougadajudi sustavi, trazeci samougadajuci
sustavi (ekstremni sus), kao i pomocne energije auto-
matskih sustava.

U Sestom poglavlju su dane prijenosne funkcije i
vremenski odzivi komponenata: standardne uzbudne
funkcije, prijenosne i prelazne funkcije, Elanovi auto-
matskih regulacijskih sustava, P-¢lan nultog reda, P-
Clan prvog reda, P-¢lan drugog reda, oscilacijski ¢lan,
D-clan, I-¢lan, serijsko spajanje dinamickih ¢lanova,
paralelno spajanje dinamickih ¢lanova, spajanje di-
namickih c¢lanova u povratnoj vezi, te strukturne
sheme: strukturne sheme jednokonturnih sustava, pri-
Jenosna funkcija otvorenog sustava, prijenosna funk-
cija  zatvorenog  sustava,  strukturne  sheme
visekonturnih sustava.

U sedmom poglavlju se determinirani osnovni po-
jmovi o stabilnosti sustava: Hurwitzov kriterij,
Routhov kriterij stabilnosti, frekvencijske karakteris-
tike, Mihajlovljev kriterij stabilnosti, Nygistov kriterij
stabilnosti, Bodeov logaritamski kriterij stabilnosti,
strukturno stabilni i strukturno nestabilni sustavi.

U osmom poglavlju dat je uvid u regulatore:
hidrauli¢ni regulatori, hidrauli¢ni P-regulatori broja
okretaja, hidrauli¢nid-regulator tlaka, hidrauli¢ni PI-
regulator, hidrauli¢ni PID-regulatori; pneumatski
regulatori, pneumatski P-regulatori razine tekucine,
pneumatski I-regulator tlaka, pneumatski Pl-regulator,
pneumatski PID-regulator, postavnik tlaka, pneumat-
ski PID-regulator s izjednatavanjem staza; elektriéni
regulatori, elektri¢ni P-regulator napona, elektricni I-
regulator protoka; kombinirani regulatori, elektro-
pneumatski PID-regulator, elektro-hidrauli¢ni
regulator, relejna regulacija.

Rukopis primljen:25.9.1995.

U devetom poglavlju dat je pregled primjene lo-
gickih operacija u automatici, elemenata algebre lo-
gike, shema logickih operacija u pripremi dizelskih
motora za upucivanje.

U desctom poglavlju, autori su dali niz rijeSenih
primjera i zadataka iz podru¢ja: povratne veze, difer-
encijalnih jednadzbi, Laplaceove transformacije, pri-

jelazne i prijenosne funkcije, stabilnosti sustava.

Potrebno je istaknuti posebni trud autora, koji su
dali prikaz veceg broja, kako rijeSenih, tako i neri-

jeSenih zadataka, tako da korisnici, pri savladavanju

struCne 1 znanstvene materije koja je obradena u ovoj
knjizi, mogu primjeniti veoma ucinkovit edukacijski
proces “samoucenja’, §to je veoma korisno za one
studente-pomorce koji plove, ili studente koji imaju
stalni radni odnos na kopnu!

Autori su, nakraju udZbenika, dali pregled koristene
domace i strane literature iz znanstvenog podrudja
automatike i automatizacije, te se izdavac¢ udzbenika,
SveuciliSte u Splitu - Pomorski fakultet Dubrovnik,
potrudio da isti udzbenik kvalitetno opremi naslovnom
stranom, kao i kvalitetnim tiskovnim papirom.

Djelo Luka Milic¢a i Ivone Mili¢, pod nazivom:
“OSNOVE AUTOMATIZACIIE™, je pisan vrlo inter-
esantnim stilom, te predstavlja suvremen i kvalitetan
sveucilisni udZbenik, jer je raden stru¢no, znanstveno
i znalacki, te je u potpunosti uskladen s izvedbenim
programima pomorskih fakulteta Hrvatske, kao i sa
preporukama IMO-a! Ovaj sveudilisni udZbenik je
prvenstveno namijenjem studentima pomorstva, koji
redovno ili izvanredno studiraju pomorske znanosti, a
ujedno moze posluziti i svim diplomiranim inZen-

Jerima pomorstva i ostalih usmjerenja politehnickog

tipa.
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