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SAZETAK

Konstrukcija i ispitivanje sustava za pracenje u¢inka bagera

Hidrauli¢ni bager jedan je od naj¢esée koristenih strojeva u rudarstvu, graditeljstvu i geotehnici. Kao takav korisnicima
predstavlja i vaznu stavku u troskovima goriva i odrZavanja. Detaljna mjerenja u¢inka ovoga stroja izvode se u svrhu
poboljsanja efikasnosti odnosno ustede. Mjerni sustav s takvom svrhom moze biti sloZen i skup, traZiti specijalnu opre-
mu proizvodaca stroja te ne postoji kao gotovo rjesenje koje bi omogucavalo pracenje radnih parametara poput trajekto-
rije lopate, sila i energije kopanja, visine radnoga ¢ela i sl.

1z toga razloga osmisljen je i testiran sustav za pradenje radnih parametara i u¢inka bagera. Sustav se sastoji od triju pre-
tvornika linearnoga pomaka i triju pretvornika tlaka, za mjerenje produljenja i tlakova hidrauli¢nih cilindara, te jednoga
ziroskopa za mjerenje kuta zakretanja bagera. Pretvornici su spojeni na jedinicu za prikupljanje podataka, opremljenu
SD karticom i 12-bitnim AD pretvaracem. Jedinica je bazirana na Atmega328 mikrokontroleru, $to omogucava primjenu
Arduino sucelja za programiranje i razvijenih biblioteka koda.

Mjerni sustav testiran je laboratorijski radi odredivanja to¢nosti, rezolucije i moguée brzine uzorkovanja podataka. Tla-
kovi mogu biti mjereni u rasponu o bar - 500 bar s to¢no$¢u od 0,026 % MO i rezolucijom 0,15 bar. Izvlacenje cilindra
moZe biti mjereno u rasponu 0 mm - 2300 mm, s to¢no$¢u od 0,087 % MO i rezolucijom 0,58 mm. To¢nost mjerenja kuta
zakretanja iznosi 1,2° po okretu ili 0,33 % MO. Testirana brzina uzorkovanja iznosi 39 Hz - 588 Hz, ovisno o programsko-
me kodu.
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