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UKLAPANJE SAMOSTALNE MREZE
U DRZAVNU TRIGONOMETRIJSKU MREZU

Ivan MOLNAR — Novi Sad*

Ukoliko se trigonometrijska mreza moze transformirati i ima vige od tri
tatke sa datim koordinatama u drzavnom i samostalnom koordinatnom sistemu,
a postoji posebno izraZen zahtev, da se tatke samostalne mre¥e na najbolji
moguéi naéin uklope u tatke drzavne trigonometrijske mreZe, tada, u odnosu
na okolnosti da 1i je, ili nije, u samostalnoj mrezi merena osnovica, valja
postupiti na sledeéi naéin.

Kad je u samostalnoj mre?i merena osnovica, tada koordinatni sistem
ove mreZe treba rotirati (obrtati) i translatirati (paralelno pomerati) tako,
da linearno odstupanje koordinata tafaka dvaju sistema bude minimum.
Definitivne koordinate tataka samostalne mre¥e treba odrediti u tako roti-
ranom i paralelno pomerenom koordinatnom sistemu.

Ako sa x’ i y’ obelezimo koordinate u drzavnom, a sa x i y koordinate
u samostalnom sistemu, te ako pomeranje koordinatnog podetka samostalnog
u odnosu na drzavni sistem, u pravcu koordinatne osovine x’ oznadimo sa &,
pomeranje u praveu y’ sa 7, a meru obrtanja u odnosu na drzavni sistem
obelezimo sa @, tada se koordinate tatke drzavnog sistema mogu izraziti, na
osnovu koordinata tatke samostalnog sistema, primenom zavisnosti [1],
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Obzirom da su duzine strana samostalne trigonometrijske mreZe izvedene

na osnovu merene osnovice, to jedinica razmere dva sistema nije ista. Otuda je

neophodno u rafunanja uvesti novi &inilac, kojim ée se prevaziéi razli¢itost

jedinice razmere dva sistema, tzv. koeficijent etalona . Ova intervencija se u

(1) manifestuje na taj nain, $to se koordinate samostalne mreze mnozZe sa
koeficijentom etalona uveéanim za jedinicu.
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Kako je ugao rotacije ® mali (izraZava se u dimenziji sekunada), to se u
(2) mogu vrsiti uproséenja; sin® ~ @ i cos® ~ 1
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Sredimo jednatine (3) i zanemarimo proizvode e®. Dobijamo transfor-
macione jednadine
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Zamislimo, sada, da koordinate drzavnog sistema predstavljaju rezultate
merenja, a da koordinate samostalnog sistema oznatavaju priblizne vrednosti.
Time, na osnovu (4), moZemo uspostaviti jednatine linearnih odstupanja
koordinata, nalik jednatinama popravaka merenja.
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Treba naglasiti, da ovakva interpretacija matematitke obrade podataka ne
predstavlja izravnanje u strogom smislu reci, nego, samo, analogiju sa postup-
kom izravnanja, obzirom da vrednosti linearnih odstupanja koordinata o nisu
greske merenja, veé¢ njihove sloZzene funkcije.

Zadovoljenjem uslova oTo = minimum, obrazujemo normalne jednagine
ATAz+AT1 =0 @)
gde su
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Resenjem (7), odredujemo najverovatnije vrednosti transformacionih koefi-
cijenata '
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Novotransformisane koordinate tataka, iz samostalnog u drzavni koordi-
natni sistem, ratunamo na osnovu (4)
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Transformacija koordinata tataka samostalnog sistema na osnovu (9) ozna-
¢ava zamisao, da je koordinatni sistem tataka samostalne mreze paralelno
pomeren za veli¢ine £ i 7, koordinatni potetak sistema rotiran za ugao O,
zadovoljenjem uslova, da suma kvadrata linearnih odstupanja koordinata tafaka,
samostalne i drZzavne mreZe, bude minimum.
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Ako u smostalnoj mreZi nije merena osnovica, nego je neka duzina
trigonometrijskih strana preuzeta, odnosno izvedena, iz koordinata tadaka
drzavne mreZe, tada, imajuéi u vidu identi¢nost jedinice razmere samostalnog
i drzavnog sistema, u jednaginama (2), (3), (4), (5), (6), (7) i (9) otpada koeficijent
etalona ¢. I u takvom sluaju, sva radunanja vrdimo na gore izloZeni nadin,
dok najverovatnije vrednosti preostalih transformacionih koeficijenata £ ni8,
odredujemo primenom sledeée zavisnosti
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REZIME

U radu je saopiten postupak preratunavanja koordinata tataka, iz samo-
stalnog u drzavni koordintni sistem, uz ogranienje, da sistemi nisu medusobno
mnogo zako3eni. PredloZeni nacin odredivanja transformacionih koeficijenata
ne predstavlja izravnanje u strogom smislu reéi, nego, analogiju sa postupkom
izravnanja po metodi posrednih merenja. Ovo stoga, §to u radunanjima ne
figuridu greSke merenja, ve¢ njihove slozene funkecije.

ABSTRACT

This is.a presentation of the procedure for calculations of points from
local to state plane coordinate system, with limitation that misaligument
between two systems not to be big. Suggested way of determining the
transformation coefficients does not represent adjustment in a strong sense,
this is but an application of indirekt measurement method of adjustment. This
all is because in calculations does not take place measurement errors, but
theirs complex functions.

Primljeno: 1981-10-12



