
UVODNIK

Po{tovana ~itateljice / Poštovani čitatelju,
Uredni{tvo ~asopisa AUTOMATIKA posebnu zahvalnost `eli iskazati gospodinu Vladimiru Mati-

jevi}u, dugogodi{njem ~lanu uredni{tva ~asopisa, koji je zna~ajno pridonosio odr`avanju i razvoju
~asopisa AUTOMATIKA, a zauvijek nas je napustio u travnju ove godine.

Ovaj dvobroj ~asopisa sadr`i osam ~lanaka, od ~ega je {est izvornih znanstvenih radova, a dva
su prethodna priop}enja.

Prvu skupinu ~lanaka ~ine ~etiri ~lanka predstavljena na {estom EUROSIM kongresu o modeli-
ranju i simulacijama odr`anom od 9. do 13. rujna 2007. godine u Ljubljani, Republika Slovenija.
Zahvaljujem prof. dr. Borutu @upan~i~u, glavnom predsjedatelju kongresa na suradnji pri odabiru
radova za ~asopis. U prvome ~lanku, Samopode{avaju}e prediktivno funkcionalno upravljanje
temperaturom egzotermi~kog {ar`nog reaktora, Gorazd Karer i suradnici predla`u novi, predik-
tivni, koncept upravljanja {ar`nim reaktorom za proizvodnju medikamenata, pri ~emu se {ar`ni re-
aktor promatra kao hibridni sustav. U drugom ~lanku, Razvoj programske podr{ke zasnovane na
modelu za simulacije diskretnih sustava — koncepti i primjeri, Thomas Sandu i suradnici opisuju
primjer razvoja arhitekture za simulacije diskretnih sustava zasnovane na modelu, {to uklju~uje ge-
neriranje koda za objektno orijentirani simulacijski okvir DESMO-J uporabom novog UML profila.
U tre}em ~lanku, Optimiranje pakiranja paleta u distribucijskom centru pomo}u obojenih Petri-
jevih mre`a, Miquel Angel Piera i suradnici predla`u primjenu Petrijevih mre`a za formalizaciju
opisa procesa pakiranja paleta u distribucijskim centrima s velikom neujedna~eno{}u dimenzija
kutija i integraciju evaluacijskih metoda i metoda pretra`ivanja za optimiranje toga procesa. U
~etvrtom ~lanku, Modeliranje i simulacija transportnih sustava: pristup planiranju scenarija,
George Papageorgiou i suradnici daju pregled na~ina simulacije prometa te predla`u postupak
razvoja mikroskopskog simulacijskog modela jako zagu{ene prometne mre`e.

Drugu skupinu ~lanaka ~ine ~etiri ~lanka neposredno pristigla u uredni{tvo ~asopisa. U prvome
~lanku, Prikaz slobodnog prostora za dvono`ne hodaju}e robote, Robert Cupec i Günther Schmidt
predla`u novu metodu stvaranja prikaza slobodnog prostora za dvono`ne hodaju}e robote, koja je
zasnovana na aproksimaciji robota skupom jednostavnih trodimenzionalnih geometrijskih tijela ~iji
oblici omogu}uju u~inkovito odre|ivanje izvedivih staza u 3D konfiguracijskom prostoru, koje
mogu uklju~ivati prekora~ivanje prepreka te prelazak izme|u hodnih povr{ina razli~itih visina. U
drugome ~lanku, Eksperimentalna usporedba metoda izgradnje mre`astih karata prostora kori-
{tenjem ultrazvu~nih senzora, Edouard Ivanjko i suradnici sustavno uspore|uju {est algoritama
izgradnje mre`astih karata prostora zasnovanih na o~itanjima ultrazvu~nih osjetila udaljenosti. U
tre}em ~lanku, Vi{eagentski sustav za naplatu cestarine, Maja [tula i Sa{a Mladenovi} predla`u
mogu}e rje{enje problema interoperabilnosti sustava za elektroni~ku naplatu cestarine utemeljeno
na vi{eagentskoj tehnologiji i novorazvijenim ontologijama naplate cestarina na autocestama. U
~etvrtom ~lanku, O projektiranju, mjerenjima i robusnoj regulaciji u be`i~nim telekomunikacij-
skim mre`ama, Jyotirmay Gadewadikar i suradnici analiziraju povezivanje teorije regulacijskih
sustava i optimiranja rada be`i~nih telekomunikacijskih mre`a.

Veliko mi je zadovoljstvo priop}iti Vam vijest da je ~asopis AUTOMATIKA uvr{ten u bazu
podataka Science Citation Index Expanded od broja 1.–2./2008.

Glavni i odgovorni urednik:
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