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UVODNIK

PosStovana Citateljice / PoStovani Citatelju,

pred Vama je dvobroj 3—4/2009 Casopisa AUTOMATIKA kojimasgSava pedeset godina ne-
prekinutog izlaZzenja Casopisa. To je uistinu velika ic@jaa obljetnica koja nasS Casopis svrstava
medu najstarije svjetske Casopise iz podrucja automatikeodnih podrucja. Veliki je broj na-
Sih prethodnika aktivno sudjelovao u stvaranju i razvofisd@pisa pa im ovom prigodom iskreno
iskazujem zahvalnost i divljenje u ime svih generacija mé@#iatelja. Obavijesti o najznacajni-
jim naSim prethodnicima moZete procitati u zapisu Rijegdpjednika KOREMA-e prof. dr. sc.
Nedjeljka Perita.

Za ovaj smo jubilarni dvobroj nastojali sadrzajno pokritoSiri spektar tema zanimljivih Cita-
teljima Casopisa. lako je svih dvanaest radova u urednifiistiglo izravnim pozivom autorima,
svi su prosli standardni recenzijski postupak. Radovi saavirstani u tri tematske skupine.

Prvoj tematskoj skupini pripadaju Cetiri ¢lanka koja sénmse na teoriju i primjenu sustava
upravljanja. U clankuOperacije nad politopskim skupovima kod optimalnog upravija sus-
tava s ogranicenjimaM. Baoti¢ analizira osnovne operacije nad politopskimmhima sa sta-
jalista njihove racunske sloZzenosti. Razvio je efikasgorihm za rjeSenje ,regiondiff* pro-
blema zasnovan na dubinskom pretrazivanju stablastetsmeiproblema. Izvedeo je strogu gor-
nju ogradu za slozenost dobivenog algoritma i pokazao jeozastakva ograda konzervartivha
u praksi. U clankuJpravljanje vjetroagregatom pri izrazito turbulentnim gfrovimaM. Jelavi¢
i N. Peri¢ opisuju novi pristup upravljanju vjetroagregah pri izrazito turbulentnim vjetrovima.
Pristup se zasniva na kombiniranom upravljanju elektroneigkim momentom generatora i ku-
tom zakreta lopatica vjetroturbine. U €lankitjecaj zasicenja na identifikaciju parametara sin-
kronog generatora u pogond. Despalatovic i sur. razmatraju estimaciju u stvarnomenvenu
rotorskih parametara sinkronog hidrogeneratora u uvjetimasicenja. Razvili su novi model zasi-
tenog sinkronog stroja s istaknutim polovima, koji se gasna mjerenjima sinkronih reaktancija
u stacionarnom stanju. U Clankdentifikacija bespilotnih ronilica primjenom postupka wls-
titih oscilacija N. MiSkovi€ i sur. opisuju postupak identifikacije koji labr vlastite oscilacije
za odralivanje tromosti i otpornosti bespilotnih ronilica. Poptk je lako primjenjiv u terenskim
uvjetima i daje zadovoljavajuce rezultate u identifikdaijearnih i nelinearnih modela zaoSijanja,
zaranjanja i napredovanja.

U drugoj su tematskoj skupini Cetiri ¢lanka koja odtgu teme iz robotoskih i autonomnih sus-
tava. U ClankuPrema sigurnoj navigaciji vozila u dinamickim urbanim searijima K. Macek i
sur. izlazu ciljno orijentirani dio navigacijske arhitakie za sigurnu navigaciju vozila u dinamic-
kim urbanim sredinama te razmotraju razliCite razine sigpsti uz izri€iti opis njihovih zadanih
rezima rada. U ClankuRegistracija stereo slika postupkom zasnovanim na RANSA@tegiji
s geometrijskim ograni¢enjem na generiranje hipoteRa Cupec i sur. predlazu novi pristup
registraciji skupova znacajki detektiranih na dva parareb slika snimljena iz dvaju razlicitih
pogleda, koji je posebno prikladan za sluCajeve kada tazgloCetnog sparivanja sadrzi veliki
postotak pogreSno sparenih znacajki. U Clarfkercepcija u inteligentnim prostorima: kom-
binirana primjena distribuiranih i robotskih senzoreD. BrS¢Cic i sur. razmatraju distribuiranu
percepciju primjenom proSirenog informacijskog filtra iaiziraju racunski problem uzrokovan
korelacijama u procesu estimacije. U ¢lanRuojektiranje i implementacija sustava upravljanja
robotskim manipulatorom za udaljeno ispitivanje zavara reaktorskim posudama Draganjac
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i sur. opisuju postupak projektiranja i implementacije tsiv& za udaljeno upravljanje robotskim
manipulatorom koji sluZi za ispitivanje zavara na posudaraklearnih reaktora.

U tre€u su tematsku skupinu razvrstani €lanci iz podaugjjerenja, komunikacija i racunar-
stva. U clankuNa modelu zasnovana stohasticka inverzija impedancije@aice za odrdi-
vanje unutarnjeg polumjera i elektromagnetskih znacajkijevi D. Vasi¢ i V. Bilas stohasticki
formuliraju inverzni postupak za odifevanje unutarnjeg polumjera i elektromagnetskih znkicaj
metalne cijevi iz izmjerene impedancije zavojnice, koigenovan na Monte Carlo metodi Mar-
kovljevih lanaca i analitickom modelu impedancije. Urita Specijalna opticka vlakna: analiza
i karakterizacija Z. Sipu$ i sur. opisuju primjenu specijaliziranih num&it postupaku u analizi
kruZzno-simetricnih viSeslojnih optickih vlakana i nowilakana iz grupe tzv. fotonickih kristalnih
svjetlovoda. U &lank@esti¢ni filtri u problemima odlugivanja s prisutnom negiirno$cuz. Kos-
tanjCar i sur. prikazuju proces odlu€ivanja zasnovanaestiCnim filtrima i genetskom algoritmu i
primjenjuju ga za dinamicko optimiranje portfelja. U élleu PotroSacu prilagaleno programira-
nje zasnovano na udomljenicim&. Srblji€ i sur. predlaZzu potroSacu usmjerenu radnu ivkoka
programiranje radnog tijeka na razini udomljenika kako biigbjeglo u€estalo ru¢no upravljanje
radom skupa udomljenika.

Dragi Citatelji, ovim se jubilarnim dvobrojem navrSava samnaest godina moga djelovanja
kao glavnog i odgovornog urednika tasopisa AUTOMATIKA.s&m ulogu preuzeo u teSkim
ratnim vremenima kada nije bilo nimalo jednostavno osi¢judazenje ¢asopisa. Zahvaljujuci
brojnim autorima i recenzentima te ¢lanovima uredniCkatpora Casopisa, a ponajvise udruzi
KOREMA koja je osiguravala materijalnu i tehnicku potppuspjeli smo odrzati Casopis.

Od sljedeteg broja ulogu glavnog i odgovornog urednikasimupovjerenjem predajem u ruke
prof. dr. sc. Ivanu Petrovicu koji se kroz prethodne dviige u svojstvu moga zamjenika
pokazao kao osoba dorasla tomu zadatkRasopisu AUTOMATIKA Zelim uspje$an daljnji razvoj
i napredak pod njegovim vodstvom u duhu novih znanstverghnioloskih postignuca. Hvala
svimal!

Glavni i odgovorni uredniI,<:
prof. dr. sc. Borivoje RAJKOVC
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